CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1
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Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Es.N.035 CONGRUENZA Nome: Es.N.035
B
¢
A //
X,u,H,p Matrice di congruenza Soluzione del sistema
[ocb dugb] [$asb]
Ug [ -2 -2 ]

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

lo]=17]

035



MECCANISMO Nome: Es.N.035 SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome: Es.N.035

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE
A\

B Upag = 0 Ucca =0
Vang = -0 Veea =0
$ang =0 bcoca = 0/b

Meccanismo n.1
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 035



CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1 Es.N.036 CONGRUENZA Nome: Es.N.036
y.v.V.q
A
1 A & 7
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B
K\ t t
¢,W/ b X,u,H,p Matrice di congruenza Soluzione del sistema
X x [ocb ] [®asb]
'AB CA UB[ 2 2 ]

Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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MECCANISMO Nome: Es.N.036 SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome: Es.N.036

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE

A 7 Upag = 0 Ucca =0
c ’ =-9 =0
Vaas Veea
$ang =0 bcoca = 0/b

N

Meccanismo n.1
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 036



CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1 Es.N.037
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Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

CONGRUENZA Nome:

Es.N.037

Matrice di congruenza
[ Ue ¢Bcb]
uu[1 1]

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

1.

Soluzione del sistema

[6cb]

[¢2§b] ) [11]

037



MECCANISMO Nome:

Es.N.037

SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome:

Es.N.037

Meccanismo n.1
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

1.

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE

Upag = 0 Uggc = -0
Vasg = 0 Vgac = 0
ang =00 Pggc =0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

037



CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1 Es.N.038 CONGRUENZA Nome: Es.N.038
y,v,V,q A
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0 7
Matrice di congruenza Soluzione del sistema
[ uc Ogcb] [9cb]

Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 038



MECCANISMO Nome:

Es.N.038

SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome:

Es.N.038

Meccanismo n.1
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE
Upag = 0 Uggc =0

Vasg = 0 Vgac = 0
ang =00 Pggc =0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

038



CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1 Es.N.039 CONGRUENZA Nome: Es.N.039
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Matrice di congruenza Soluzione del sistema
[ocb ] [#agb]
vy[2 2] [%b]_[-l]
dagh 1

Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).

Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.

Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y. 039
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano



MECCANISMO Nome: Es.N.039 SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome: Es.N.039

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE

Upng = -0 Ucca =0
Vasg = 0 Veea =0
$ang =0 bcoca = 0/b

Meccanismo n.1
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039



CdSdC BG04 Analisi Cinematica Esempio 1 Es.N.040 CONGRUENZA Nome: Es.N.040
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Svolgere I'analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.

Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Matrice di congruenza

[6cb §ash]
A\ [ -2 -2 ]

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Soluzione del sistema

[ asb]

ol=17]

040



MECCANISMO Nome: Es.N.040 SPOSTAMENTI CINEMATICA Nome: Es.N.040

SPOSTAMENTI RIGIDI DELLE ASTE

Upnag = 0 Ucca =0
Vasg = 0 Veea =0
$ang =0 bcoca = 0/b

Meccanismo n.1 4
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano O 0





