
Es.N.001CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00141732 Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 001



Es.N.002CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00200000 Baccani Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 002
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00300000 Barcella Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 003
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00441717 Bellini Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 004
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00541703 Benigni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 005
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00641714 Boldini Remo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 006
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00700000 Brivio Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 007
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00841716 Carera  David

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 008
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00900000 Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 009
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01041729 Crippa Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 010
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01141702 Cucchi Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 011
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01200000 Farri Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 012



Es.N.013CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01341704 Fiumi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 013



Es.N.014CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01441727 Frosio Dario Dimitri

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 014



Es.N.015CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01500000 Gelpi Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 015



Es.N.016CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B C
D

E

F

G

H

xAB

xCD

xDB

xDE

xFG

xGA

xAH

xGD

1
1

Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01641728 Grasso Licia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 016
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01741715 Ierace Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 017



Es.N.018CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01800000 Lancini Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 018



Es.N.019CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01941731 Locatelli Ivano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 019



Es.N.020CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02041719 Manzoni Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 020
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02141712 Manzoni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 021
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02241713 Marchesi Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 022
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02300000 Milani Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 023
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02441711 Milesi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 024
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Piano G

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02541720 Novelli Flavio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 025
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02641710 Paterno Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 026



Es.N.027CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02741730 Petrogalli Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 027



Es.N.028CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02841734 Pierantoni Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 028



Es.N.029CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02941708 Plebani Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 029



Es.N.030CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano H

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03000000 Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 030



Es.N.031CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03141726 Riva Joys

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 031



Es.N.032CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03241718 Signori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 032



Es.N.033CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03341705 Togni Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 033



Es.N.034CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03441733 Tordini Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 034



Es.N.035CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano D

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.035Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 035



Es.N.036CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.036Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 036



Es.N.037CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.037Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 037



Es.N.038CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.038Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 038



Es.N.039CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.039Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039



Es.N.040CdSdC BG 04 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Piano C

Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.040Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040




