
Es.N.001CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VB = 2F
pBD = -3q = -3F/b
θBD = -4θ = -4αT/b = -4bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 3EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.001SUPPORTO DIAGRAMMI 41732 Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 001



Es.N.001REAZIONI 41732 Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.001RISULTATI NUMERICI 41732 Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 001

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.002CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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HB = -3F
qBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.002SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Baccani Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 002



Es.N.002REAZIONI 00000 Baccani Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.002RISULTATI NUMERICI 00000 Baccani Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 002

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.003CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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HC = -3F
qCB = 3q = 3F/b
θCB = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εDC = 2αT = 2b2F/EJ
vA = 3δ = 3b3F/EJ
kD = 4EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCB = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.003SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Barcella Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 003



Es.N.003REAZIONI 00000 Barcella Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A

B
3q

CB

D

C

Es.N.003RISULTATI NUMERICI 00000 Barcella Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 003

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.004CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VB = -3F
pBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.

Es.N.004SUPPORTO DIAGRAMMI 41717 Bellini Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 004



Es.N.004REAZIONI 41717 Bellini Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.004RISULTATI NUMERICI 41717 Bellini Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 004

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.005CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VB = -3F
pBD = 3q = 3F/b
θBD = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uC = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.005SUPPORTO DIAGRAMMI 41703 Benigni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 005



Es.N.005REAZIONI 41703 Benigni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.005RISULTATI NUMERICI 41703 Benigni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 005

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.006CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VB = 3F
pBD = -4q = -4F/b
θBD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 3EJ
EJBD = 2/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.006SUPPORTO DIAGRAMMI 41714 Boldini Remo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 006



Es.N.006REAZIONI 41714 Boldini Remo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.006RISULTATI NUMERICI 41714 Boldini Remo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 006

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.007CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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HC = 4F
qBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
vA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.007SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Brivio Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 007



Es.N.007REAZIONI 00000 Brivio Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.007RISULTATI NUMERICI 00000 Brivio Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 007

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.008CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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HB = 4F
qCB = -q = -F/b
θCB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCB = EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.008SUPPORTO DIAGRAMMI 41716 Carera  David

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 008



Es.N.008REAZIONI 41716 Carera  David

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.008RISULTATI NUMERICI 41716 Carera  David

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 008

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.009CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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HB = 4F
qDB = -q = -F/b
θDB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJDB = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DB positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo C.

Es.N.009SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 009



Es.N.009REAZIONI 00000 Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.009RISULTATI NUMERICI 00000 Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 009

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DB y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.010CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VC = 4F
pBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.010SUPPORTO DIAGRAMMI 41729 Crippa Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 010



Es.N.010REAZIONI 41729 Crippa Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.010RISULTATI NUMERICI 41729 Crippa Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 010

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.011CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VD = 4F
pBD = -q = -F/b
θBD = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εCD = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kC = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCD = EJ
EJBD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta CD.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.011SUPPORTO DIAGRAMMI 41702 Cucchi Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 011



Es.N.011REAZIONI 41702 Cucchi Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.011RISULTATI NUMERICI 41702 Cucchi Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 011

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.012CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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VB = 2F
pBD = -3q = -3F/b
θBD = -4θ = -4αT/b = -4bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 3EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.012SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Farri Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 012



Es.N.012REAZIONI 00000 Farri Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.012RISULTATI NUMERICI 00000 Farri Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 012

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.013CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q
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3q

HB = -3F
qBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.013SUPPORTO DIAGRAMMI 41704 Fiumi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 013



Es.N.013REAZIONI 41704 Fiumi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.013RISULTATI NUMERICI 41704 Fiumi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 013

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.014CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

3F

3q

HC = -3F
qCB = 3q = 3F/b
θCB = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εDC = 2αT = 2b2F/EJ
vA = 3δ = 3b3F/EJ
kD = 4EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCB = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.014SUPPORTO DIAGRAMMI 41727 Frosio Dario Dimitri

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 014



Es.N.014REAZIONI 41727 Frosio Dario Dimitri

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.014RISULTATI NUMERICI 41727 Frosio Dario Dimitri

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 014

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.015CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

CD

3F

3q

VB = -3F
pBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.

Es.N.015SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Gelpi Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 015



Es.N.015REAZIONI 00000 Gelpi Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.015RISULTATI NUMERICI 00000 Gelpi Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 015

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.016CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

3q

VB = -3F
pBD = 3q = 3F/b
θBD = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uC = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.016SUPPORTO DIAGRAMMI 41728 Grasso Licia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 016



Es.N.016REAZIONI 41728 Grasso Licia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.016RISULTATI NUMERICI 41728 Grasso Licia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 016

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.017CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

4q

VB = 3F
pBD = -4q = -4F/b
θBD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 3EJ
EJBD = 2/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.017SUPPORTO DIAGRAMMI 41715 Ierace Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 017



Es.N.017REAZIONI 41715 Ierace Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.017RISULTATI NUMERICI 41715 Ierace Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 017

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.018CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

4F

q

HC = 4F
qBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
vA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.018SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Lancini Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 018



Es.N.018REAZIONI 00000 Lancini Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.018RISULTATI NUMERICI 00000 Lancini Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 018

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.019CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B C

D

4F

q

HB = 4F
qCB = -q = -F/b
θCB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCB = EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.019SUPPORTO DIAGRAMMI 41731 Locatelli Ivano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 019



Es.N.019REAZIONI 41731 Locatelli Ivano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.019RISULTATI NUMERICI 41731 Locatelli Ivano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 019

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.020CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B

C

D
4F

q

HB = 4F
qDB = -q = -F/b
θDB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJDB = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DB positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo C.

Es.N.020SUPPORTO DIAGRAMMI 41719 Manzoni Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 020



Es.N.020REAZIONI 41719 Manzoni Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.020RISULTATI NUMERICI 41719 Manzoni Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 020

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DB y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.021CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B

C
D

4F

q

VC = 4F
pBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.021SUPPORTO DIAGRAMMI 41712 Manzoni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 021



Es.N.021REAZIONI 41712 Manzoni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.021RISULTATI NUMERICI 41712 Manzoni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 021

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.022CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A B

C
D

4F

q

VD = 4F
pBD = -q = -F/b
θBD = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εCD = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kC = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCD = EJ
EJBD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta CD.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.022SUPPORTO DIAGRAMMI 41713 Marchesi Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 022



Es.N.022REAZIONI 41713 Marchesi Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.022RISULTATI NUMERICI 41713 Marchesi Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 022

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.023CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

2F

3q

VB = 2F
pBD = -3q = -3F/b
θBD = -4θ = -4αT/b = -4bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 3EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.023SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Milani Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 023



Es.N.023REAZIONI 00000 Milani Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.023RISULTATI NUMERICI 00000 Milani Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 023

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.024CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B C

D

3F

3q

HB = -3F
qBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.024SUPPORTO DIAGRAMMI 41711 Milesi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 024



Es.N.024REAZIONI 41711 Milesi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.024RISULTATI NUMERICI 41711 Milesi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 024

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.025CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

3F

3q

HC = -3F
qCB = 3q = 3F/b
θCB = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εDC = 2αT = 2b2F/EJ
vA = 3δ = 3b3F/EJ
kD = 4EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCB = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.025SUPPORTO DIAGRAMMI 41720 Novelli Flavio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 025



Es.N.025REAZIONI 41720 Novelli Flavio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A

B
3q

CB

D

C

Es.N.025RISULTATI NUMERICI 41720 Novelli Flavio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 025

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.026CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

CD

3F

3q

VB = -3F
pBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.

Es.N.026SUPPORTO DIAGRAMMI 41710 Paterno Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 026



Es.N.026REAZIONI 41710 Paterno Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A B

3q

B

C

D C

Es.N.026RISULTATI NUMERICI 41710 Paterno Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 026

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.027CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

3q

VB = -3F
pBD = 3q = 3F/b
θBD = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uC = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.027SUPPORTO DIAGRAMMI 41730 Petrogalli Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 027



Es.N.027REAZIONI 41730 Petrogalli Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A B

C D

3q
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D

Es.N.027RISULTATI NUMERICI 41730 Petrogalli Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 027

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.028CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

4q

VB = 3F
pBD = -4q = -4F/b
θBD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 3EJ
EJBD = 2/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.028SUPPORTO DIAGRAMMI 41734 Pierantoni Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 028



Es.N.028REAZIONI 41734 Pierantoni Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A B

C D

4q
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D

Es.N.028RISULTATI NUMERICI 41734 Pierantoni Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 028

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.029CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

4F

q

HC = 4F
qBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
vA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.029SUPPORTO DIAGRAMMI 41708 Plebani Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 029



Es.N.029REAZIONI 41708 Plebani Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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B C
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C

Es.N.029RISULTATI NUMERICI 41708 Plebani Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 029

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.030CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B C

D

4F

q

HB = 4F
qCB = -q = -F/b
θCB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCB = EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.030SUPPORTO DIAGRAMMI 00000 Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 030



Es.N.030REAZIONI 00000 Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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q
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C

Es.N.030RISULTATI NUMERICI 00000 Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 030

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.031CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B

C

D
4F

q

HB = 4F
qDB = -q = -F/b
θDB = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
vC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJDB = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DB positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo C.

Es.N.031SUPPORTO DIAGRAMMI 41726 Riva Joys

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 031



Es.N.031REAZIONI 41726 Riva Joys

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.031RISULTATI NUMERICI 41726 Riva Joys

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 031

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DB y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.032CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B

C
D

4F

q

VC = 4F
pBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.032SUPPORTO DIAGRAMMI 41718 Signori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 032



Es.N.032REAZIONI 41718 Signori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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D C

Es.N.032RISULTATI NUMERICI 41718 Signori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 032

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.033CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A B

C
D

4F

q

VD = 4F
pBD = -q = -F/b
θBD = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εCD = 3αT = 3b2F/EJ
uA = 2δ = 2b3F/EJ
kC = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCD = EJ
EJBD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta CD.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo A.

Es.N.033SUPPORTO DIAGRAMMI 41705 Togni Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 033



Es.N.033REAZIONI 41705 Togni Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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C D
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Es.N.033RISULTATI NUMERICI 41705 Togni Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 033

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.034CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

2F

3q

VB = 2F
pBD = -3q = -3F/b
θBD = -4θ = -4αT/b = -4bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 3EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.034SUPPORTO DIAGRAMMI 41733 Tordini Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 034



Es.N.034REAZIONI 41733 Tordini Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.034RISULTATI NUMERICI 41733 Tordini Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 034

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.035CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B C

D

3F

3q

HB = -3F
qBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.

Es.N.035SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 035



Es.N.035REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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C

Es.N.035RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 035

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.036CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

3F

3q

HC = -3F
qCB = 3q = 3F/b
θCB = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εDC = 2αT = 2b2F/EJ
vA = 3δ = 3b3F/EJ
kD = 4EJ/b

EJAB = 2EJ
EJCB = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.036SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 036



Es.N.036REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.036RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 036

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CB y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.037CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

CD

3F

3q

VB = -3F
pBC = 3q = 3F/b
θBC = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uD = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJDC = 2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.

Es.N.037SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 037



Es.N.037REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Es.N.037RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 037

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.038CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

3q

VB = -3F
pBD = 3q = 3F/b
θBD = 4θ = 4αT/b = 4bF/EJ

εAB = 2αT = 2b2F/EJ
uC = 3δ = 3b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 2EJ
EJBD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.038SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 038



Es.N.038REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A B

C D

3q

B

D

Es.N.038RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 038

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.039CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A
B

C

D

3F

4q

VB = 3F
pBD = -4q = -4F/b
θBD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εAB = 3αT = 3b2F/EJ
uC = 2δ = 2b3F/EJ
kA = 4EJ/b

EJAB = EJ
EJCD = 3EJ
EJBD = 2/3EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BD positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta AB.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo C.

Es.N.039SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039



Es.N.039REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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C D
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Es.N.039RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕCCD =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.040CdSdC BG 04 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b

A

B
C

D

4F

q

HC = 4F
qBC = -q = -F/b
θBC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εDC = 3αT = 3b2F/EJ
vA = 2δ = 2b3F/EJ
kD = EJ/b

EJAB = 2EJ
EJBC = EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Allungamento termico assegnato ε su asta DC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo A.

Es.N.040SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040



Es.N.040REAZIONI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

A

B
q

B C

D

C

Es.N.040RISULTATI NUMERICI Nome:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕAAB =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =


