
Es.N.001CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VA = -2F
HC = F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.001SUPPORTO DIAGRAMMI 00000E Acerbis Elena

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.001REAZIONI 00000E Acerbis Elena

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

A

B

BC

2q

C

D

Es.N.001RISULTATI NUMERICI 00000E Acerbis Elena

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.002CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.002SUPPORTO DIAGRAMMI 41732M Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.002REAZIONI 41732M Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.002RISULTATI NUMERICI 41732M Aragno Tiziano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.003CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VD = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b

θDC = θ = αT/b = bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ

ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.003SUPPORTO DIAGRAMMI 51261E Bellini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.003REAZIONI 51261E Bellini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

2q

A

B

CA

D

C

Es.N.003RISULTATI NUMERICI 51261E Bellini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.004CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VC = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.004SUPPORTO DIAGRAMMI 51503E Belotti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.004REAZIONI 51503E Belotti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

2q

A

B

C

D

D A

Es.N.004RISULTATI NUMERICI 51503E Belotti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.005CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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HA = -2F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.005SUPPORTO DIAGRAMMI 51202E Bentoglio Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.005REAZIONI 51202E Bentoglio Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.005RISULTATI NUMERICI 51202E Bentoglio Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.006CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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HA = F
VC = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
ϕA = 2δ/b = 2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.006SUPPORTO DIAGRAMMI 51490M Benvenuto Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.006REAZIONI 51490M Benvenuto Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

A

B

2q

C

D

B C

Es.N.006RISULTATI NUMERICI 51490M Benvenuto Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.007CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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HD = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.007SUPPORTO DIAGRAMMI 51504E Berlendis Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.007REAZIONI 51504E Berlendis Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.007RISULTATI NUMERICI 51504E Berlendis Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.008CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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HC = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.008SUPPORTO DIAGRAMMI 51264E Bertuletti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.008REAZIONI 51264E Bertuletti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.008RISULTATI NUMERICI 51264E Bertuletti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.009CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2q

VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.009SUPPORTO DIAGRAMMI 52269E Bonacina Dario

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.009REAZIONI 52269E Bonacina Dario

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.009RISULTATI NUMERICI 52269E Bonacina Dario

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.010CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.010SUPPORTO DIAGRAMMI 51279M Bonini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.010REAZIONI 51279M Bonini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.010RISULTATI NUMERICI 51279M Bonini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.011CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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VD = 2F
HA = 2F
qDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.011SUPPORTO DIAGRAMMI 51171E Brescianini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.011REAZIONI 51171E Brescianini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.011RISULTATI NUMERICI 51171E Brescianini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.012CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.012SUPPORTO DIAGRAMMI 52194M Brissoni Alessio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.012REAZIONI 52194M Brissoni Alessio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.012RISULTATI NUMERICI 52194M Brissoni Alessio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.013CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.013SUPPORTO DIAGRAMMI 51263E Brogni Herbert

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.013REAZIONI 51263E Brogni Herbert

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.013RISULTATI NUMERICI 51263E Brogni Herbert

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.014CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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b
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.014SUPPORTO DIAGRAMMI 00000E Calegari Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.014REAZIONI 00000E Calegari Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.014RISULTATI NUMERICI 00000E Calegari Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.015CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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D
2F

2F

2q

HD = 2F
VA = 2F
pDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.015SUPPORTO DIAGRAMMI 51266E Carminati Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.015REAZIONI 51266E Carminati Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.015RISULTATI NUMERICI 51266E Carminati Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.016CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b
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D

2F

2F

2q

HC = 2F
VA = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.016SUPPORTO DIAGRAMMI 46484M Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.016REAZIONI 46484M Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.016RISULTATI NUMERICI 46484M Carminati Piergiuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.017CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C

D

2F

F

2q

VA = -2F
HC = F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.017SUPPORTO DIAGRAMMI 00000M Cattaneo Federica

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.017REAZIONI 00000M Cattaneo Federica

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.017RISULTATI NUMERICI 00000M Cattaneo Federica

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.018CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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C D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.018SUPPORTO DIAGRAMMI 51485M Cavalleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.018REAZIONI 51485M Cavalleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.018RISULTATI NUMERICI 51485M Cavalleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.019CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

AB

C
D

2F

2F

2q

VD = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b

θDC = θ = αT/b = bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ

ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.019SUPPORTO DIAGRAMMI 46478M Cisana Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.019REAZIONI 46478M Cisana Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.019RISULTATI NUMERICI 46478M Cisana Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.020CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b b

A

B

C

D

2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.020SUPPORTO DIAGRAMMI 30919E Corrado Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.020REAZIONI 30919E Corrado Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.020RISULTATI NUMERICI 30919E Corrado Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.021CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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2F

F

2q

HA = -2F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.021SUPPORTO DIAGRAMMI 52268E Cortinovis Emilio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.021REAZIONI 52268E Cortinovis Emilio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.021RISULTATI NUMERICI 52268E Cortinovis Emilio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.022CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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F

2F

2q

HA = F
VC = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
ϕA = 2δ/b = 2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.022SUPPORTO DIAGRAMMI 52197M Cortinovis Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.022REAZIONI 52197M Cortinovis Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.022RISULTATI NUMERICI 52197M Cortinovis Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.023CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2q

HD = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.023SUPPORTO DIAGRAMMI 52561E Cropelli Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.023REAZIONI 52561E Cropelli Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.023RISULTATI NUMERICI 52561E Cropelli Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.024CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2q

HC = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.024SUPPORTO DIAGRAMMI 51501E Crotti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.024REAZIONI 51501E Crotti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.024RISULTATI NUMERICI 51501E Crotti Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.025CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.025SUPPORTO DIAGRAMMI 51305M De Priori Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.025REAZIONI 51305M De Priori Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.025RISULTATI NUMERICI 51305M De Priori Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.026CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.026SUPPORTO DIAGRAMMI 52819M Donizetti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.026REAZIONI 52819M Donizetti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.026RISULTATI NUMERICI 52819M Donizetti Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.027CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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C
D

2F

2F

2q

VD = 2F
HA = 2F
qDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.027SUPPORTO DIAGRAMMI 00000M Dovere Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.027REAZIONI 00000M Dovere Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.027RISULTATI NUMERICI 00000M Dovere Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.028CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.028SUPPORTO DIAGRAMMI 51318M Epis Alfredo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.028REAZIONI 51318M Epis Alfredo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.028RISULTATI NUMERICI 51318M Epis Alfredo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.029CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.029SUPPORTO DIAGRAMMI 51173M Facchinetti Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.029REAZIONI 51173M Facchinetti Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.029RISULTATI NUMERICI 51173M Facchinetti Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.030CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.030SUPPORTO DIAGRAMMI 26354G Facchinetti Patrizia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.030REAZIONI 26354G Facchinetti Patrizia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.030RISULTATI NUMERICI 26354G Facchinetti Patrizia

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.031CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2q

HD = 2F
VA = 2F
pDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.031SUPPORTO DIAGRAMMI 00000E Facoetti Francesca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.031REAZIONI 00000E Facoetti Francesca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.031RISULTATI NUMERICI 00000E Facoetti Francesca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.032CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2q

HC = 2F
VA = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.032SUPPORTO DIAGRAMMI 41707M Fadini Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.032REAZIONI 41707M Fadini Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.032RISULTATI NUMERICI 41707M Fadini Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.033CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = -αT = -b2F/EJ
uD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.033SUPPORTO DIAGRAMMI 51512E Fenice Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.033REAZIONI 51512E Fenice Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.033RISULTATI NUMERICI 51512E Fenice Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.034CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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C D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.034SUPPORTO DIAGRAMMI 51308E Ferrari Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.034REAZIONI 51308E Ferrari Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.034RISULTATI NUMERICI 51308E Ferrari Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.035CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C
D

F

F

q

VD = -F
HA = -F
qAB = -q = -F/b
θDC = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εCA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.035SUPPORTO DIAGRAMMI 52560E Filippi Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.035REAZIONI 52560E Filippi Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.035RISULTATI NUMERICI 52560E Filippi Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.036CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.036SUPPORTO DIAGRAMMI 51162E Finassi Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.036REAZIONI 51162E Finassi Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.036RISULTATI NUMERICI 51162E Finassi Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.037CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b

A
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D

2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.037SUPPORTO DIAGRAMMI 51248M Fiorini Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.037REAZIONI 51248M Fiorini Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.037RISULTATI NUMERICI 51248M Fiorini Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.038CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B
C

D

2F

F

2q

HA = -2F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.038SUPPORTO DIAGRAMMI 51527E Flaccadori Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.038REAZIONI 51527E Flaccadori Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.038RISULTATI NUMERICI 51527E Flaccadori Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.039CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B

C

D
2F

2F

2q

HD = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = -δ = -b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.039SUPPORTO DIAGRAMMI 52192M Foglia Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.039REAZIONI 52192M Foglia Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.039RISULTATI NUMERICI 52192M Foglia Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.040CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b
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B

C

D

2F

2F

2q

HC = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εDA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.040SUPPORTO DIAGRAMMI 51174M Forlani Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.040REAZIONI 51174M Forlani Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.040RISULTATI NUMERICI 51174M Forlani Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.041CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

F

F

q

VA = -F
HC = -F
qAB = -q = -F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εBC = -αT = -b2F/EJ
uD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.041SUPPORTO DIAGRAMMI 51267E Fornoni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.041REAZIONI 51267E Fornoni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

q

A

B
BC

C

D

Es.N.041RISULTATI NUMERICI 51267E Fornoni Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.042CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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B

C D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.042SUPPORTO DIAGRAMMI 51491M Frosio Mathias

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.042REAZIONI 51491M Frosio Mathias

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.042RISULTATI NUMERICI 51491M Frosio Mathias

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.043CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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F

F

q

VD = -F
HA = -F
qDC = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εCA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.043SUPPORTO DIAGRAMMI 51511E Gambarini Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.043REAZIONI 51511E Gambarini Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.043RISULTATI NUMERICI 51511E Gambarini Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.044CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b

A

B

C

D

2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εDA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.044SUPPORTO DIAGRAMMI 41709M Ghilardi Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.044REAZIONI 41709M Ghilardi Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.044RISULTATI NUMERICI 41709M Ghilardi Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.045CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.045SUPPORTO DIAGRAMMI 51161E Ghilardi Giancarlo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.045REAZIONI 51161E Ghilardi Giancarlo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.045RISULTATI NUMERICI 51161E Ghilardi Giancarlo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.046CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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b
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.046SUPPORTO DIAGRAMMI 51495E Giavarini Emanuela

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.046REAZIONI 51495E Giavarini Emanuela

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.046RISULTATI NUMERICI 51495E Giavarini Emanuela

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.047CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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b
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ϕ,W b

A

B

C

D
F

F

q

HD = -F
VA = -F
pDC = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εCA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.047SUPPORTO DIAGRAMMI 52193M Ginammi Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.047REAZIONI 52193M Ginammi Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.047RISULTATI NUMERICI 52193M Ginammi Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.048CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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b

b

ϕ,W b
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2F

F

q

HC = 2F
VA = -F
pCD = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εDA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.048SUPPORTO DIAGRAMMI 52571E Gritti Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.048REAZIONI 52571E Gritti Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.048RISULTATI NUMERICI 52571E Gritti Gabriele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.049CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = -αT = -b2F/EJ
uD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.049SUPPORTO DIAGRAMMI 51503E Guerini Michele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.049REAZIONI 51503E Guerini Michele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.049RISULTATI NUMERICI 51503E Guerini Michele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.050CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
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C D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = -δ = -b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.050SUPPORTO DIAGRAMMI 52520M Innocenti Massimiliano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.050REAZIONI 52520M Innocenti Massimiliano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.050RISULTATI NUMERICI 52520M Innocenti Massimiliano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.051CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

AB

C
D

F

F

q

VD = -F
HA = -F
qAB = -q = -F/b
θDC = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εCA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.051SUPPORTO DIAGRAMMI 52562E Lazzaroni Obrian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.051REAZIONI 52562E Lazzaroni Obrian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.051RISULTATI NUMERICI 52562E Lazzaroni Obrian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.052CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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D

2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.052SUPPORTO DIAGRAMMI 52267E Locatelli Amedeo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.052REAZIONI 52267E Locatelli Amedeo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.052RISULTATI NUMERICI 52267E Locatelli Amedeo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.053CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.053SUPPORTO DIAGRAMMI 51299M Locatelli Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.053REAZIONI 51299M Locatelli Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

A

B

B C

2q

C

D

Es.N.053RISULTATI NUMERICI 51299M Locatelli Giacomo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.054CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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F

2q

HA = -2F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.054SUPPORTO DIAGRAMMI 51175M Lonni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.054REAZIONI 51175M Lonni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.054RISULTATI NUMERICI 51175M Lonni Tommaso

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.055CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2q

HD = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = -δ = -b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.055SUPPORTO DIAGRAMMI 52266E Lorenzi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.055REAZIONI 52266E Lorenzi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.055RISULTATI NUMERICI 52266E Lorenzi Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.056CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2q

HC = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εDA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.056SUPPORTO DIAGRAMMI 52538M Macario Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.056REAZIONI 52538M Macario Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.056RISULTATI NUMERICI 52538M Macario Pierluigi

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.057CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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b

ϕ,W b b
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F

F

q

VA = -F
HC = -F
qAB = -q = -F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εBC = -αT = -b2F/EJ
uD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.057SUPPORTO DIAGRAMMI 52190M Mameli Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.057REAZIONI 52190M Mameli Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.057RISULTATI NUMERICI 52190M Mameli Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.058CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.058SUPPORTO DIAGRAMMI 52540M Manazzale Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.058REAZIONI 52540M Manazzale Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.058RISULTATI NUMERICI 52540M Manazzale Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.059CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C
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F

F

q

VD = -F
HA = -F
qDC = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εCA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.059SUPPORTO DIAGRAMMI 51163E Manenti Rocco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.059REAZIONI 51163E Manenti Rocco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.059RISULTATI NUMERICI 51163E Manenti Rocco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.060CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C

D

2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εDA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.060SUPPORTO DIAGRAMMI 51153M Mannori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.060REAZIONI 51153M Mannori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.060RISULTATI NUMERICI 51153M Mannori Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.061CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B
C

D

2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.061SUPPORTO DIAGRAMMI 51502E Manzoni Maurizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.061REAZIONI 51502E Manzoni Maurizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.061RISULTATI NUMERICI 51502E Manzoni Maurizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.062CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b
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B
C

D

2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.062SUPPORTO DIAGRAMMI 51509E Maringoni Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.062REAZIONI 51509E Maringoni Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.062RISULTATI NUMERICI 51509E Maringoni Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.063CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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F

q

HD = -F
VA = -F
pDC = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εCA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.063SUPPORTO DIAGRAMMI 51262E Marinoni Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.063REAZIONI 51262E Marinoni Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.063RISULTATI NUMERICI 51262E Marinoni Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.064CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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F

q

HC = 2F
VA = -F
pCD = -q = -F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ
εDA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.064SUPPORTO DIAGRAMMI 52529M Marta Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.064REAZIONI 52529M Marta Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.064RISULTATI NUMERICI 52529M Marta Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.065CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

2F

2F

2q

VA = -2F
HC = -2F
qCD = -2q = -2F/b

θAB = θ = αT/b = bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ

ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.065SUPPORTO DIAGRAMMI 52539M Martini Cristiano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.065REAZIONI 52539M Martini Cristiano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.065RISULTATI NUMERICI 52539M Martini Cristiano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.066CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C D

F

2F

2q

VA = F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.066SUPPORTO DIAGRAMMI 52199M Minelli Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.066REAZIONI 52199M Minelli Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.066RISULTATI NUMERICI 52199M Minelli Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.067CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b b
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C
D

2F

2F

2q

VD = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b
θDC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εCA = -2αT = -2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.067SUPPORTO DIAGRAMMI 51353E Moioli Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.067REAZIONI 51353E Moioli Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.067RISULTATI NUMERICI 51353E Moioli Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.068CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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b
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A

B

C

D

2F

2F

2q

VC = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b

θCD = θ = αT/b = bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ

ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.068SUPPORTO DIAGRAMMI 51541E Moretti Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.068REAZIONI 51541E Moretti Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.068RISULTATI NUMERICI 51541E Moretti Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.069CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

2F

2q

HA = -2F
VC = -2F
pCD = -2q = -2F/b
θAB = θ = αT/b = bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.069SUPPORTO DIAGRAMMI 52191M Osio Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.069REAZIONI 52191M Osio Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.069RISULTATI NUMERICI 52191M Osio Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.070CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b
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F

2q

HA = -3F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
ϕA = 2δ/b = 2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.070SUPPORTO DIAGRAMMI 52265E Pagnoncelli Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.070REAZIONI 52265E Pagnoncelli Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.070RISULTATI NUMERICI 52265E Pagnoncelli Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.071CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b
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C

D
F

2F

2q

HD = F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.071SUPPORTO DIAGRAMMI 52270E Pasta Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.071REAZIONI 52270E Pasta Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.071RISULTATI NUMERICI 52270E Pasta Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.072CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b
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F

2F

2q

HC = F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.072SUPPORTO DIAGRAMMI 51268M Patrini Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.072REAZIONI 51268M Patrini Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

2q
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Es.N.072RISULTATI NUMERICI 51268M Patrini Enrico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.073CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C

D

2F

F

2q

VA = -2F
HC = F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.073SUPPORTO DIAGRAMMI 52532M Piccinelli Cesare

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.073REAZIONI 52532M Piccinelli Cesare

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.073RISULTATI NUMERICI 52532M Piccinelli Cesare

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.074CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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F

2F

2q

VA = F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.074SUPPORTO DIAGRAMMI 52534M Piccinini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.074REAZIONI 52534M Piccinini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.074RISULTATI NUMERICI 52534M Piccinini Claudio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.075CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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C
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F

2F

2q

VD = F
HA = 2F
qDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.075SUPPORTO DIAGRAMMI 52195M Prestini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.075REAZIONI 52195M Prestini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.075RISULTATI NUMERICI 52195M Prestini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.076CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b b

A

B

C

D
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2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.076SUPPORTO DIAGRAMMI 47293M Raineri Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.076REAZIONI 47293M Raineri Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.076RISULTATI NUMERICI 47293M Raineri Giovanni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.077CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

2q

HA = F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.077SUPPORTO DIAGRAMMI 51505E Ravasio Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.077REAZIONI 51505E Ravasio Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.077RISULTATI NUMERICI 51505E Ravasio Manuel

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.078CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

F

2q

HA = -2F
VC = F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.078SUPPORTO DIAGRAMMI 42573M Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.078REAZIONI 42573M Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.078RISULTATI NUMERICI 42573M Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.079CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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F

2q

HD = -2F
VA = F
pDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.079SUPPORTO DIAGRAMMI 51508E Roncalli Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.079REAZIONI 51508E Roncalli Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

A

B

CA

2q

D

C

Es.N.079RISULTATI NUMERICI 51508E Roncalli Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.080CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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b
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ϕ,W b

A

B

C

D

F

2F

2q

HC = F
VA = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.080SUPPORTO DIAGRAMMI 51500E Sala Luisella

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.080REAZIONI 51500E Sala Luisella

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.080RISULTATI NUMERICI 51500E Sala Luisella

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.081CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

2F

2F

2q

VA = -2F
HC = -2F
qCD = -2q = -2F/b

θAB = θ = αT/b = bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ

ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.081SUPPORTO DIAGRAMMI 51315M Sangalli Stefania

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.081REAZIONI 51315M Sangalli Stefania

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.081RISULTATI NUMERICI 51315M Sangalli Stefania

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.082CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
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C D

F

2F

2q

VA = F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.082SUPPORTO DIAGRAMMI 51493E Sarti Biagio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.082REAZIONI 51493E Sarti Biagio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.082RISULTATI NUMERICI 51493E Sarti Biagio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.083CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C
D

2F

2F

2q

VD = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b
θDC = -2θ = -2αT/b = -2bF/EJ

εCA = -2αT = -2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.083SUPPORTO DIAGRAMMI 51317E Scarpellini Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.083REAZIONI 51317E Scarpellini Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.083RISULTATI NUMERICI 51317E Scarpellini Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.084CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C

D

2F

2F

2q

VC = -2F
HA = -2F
qAB = -2q = -2F/b

θCD = θ = αT/b = bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ

ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ

EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.084SUPPORTO DIAGRAMMI 51307E Scotti Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.084REAZIONI 51307E Scotti Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.084RISULTATI NUMERICI 51307E Scotti Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.085CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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ϕ,W b
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2F

2F

2q

HA = -2F
VC = -2F
pCD = -2q = -2F/b
θAB = θ = αT/b = bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.085SUPPORTO DIAGRAMMI 51487M Scotti Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.085REAZIONI 51487M Scotti Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.085RISULTATI NUMERICI 51487M Scotti Mauro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.086CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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x,u,H,p

b

b

ϕ,W b
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F

2q

HA = -3F
VC = F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = 2δ = 2b3F/EJ
ϕA = 2δ/b = 2b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.086SUPPORTO DIAGRAMMI 52196M Scudeletti Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.086REAZIONI 52196M Scudeletti Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.086RISULTATI NUMERICI 52196M Scudeletti Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.087CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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b
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2F

2q

HD = F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.087SUPPORTO DIAGRAMMI 51265E Signorelli Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.087REAZIONI 51265E Signorelli Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.087RISULTATI NUMERICI 51265E Signorelli Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.088CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b
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2F

2q

HC = F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.088SUPPORTO DIAGRAMMI 51300M Tahtouh Toni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.088REAZIONI 51300M Tahtouh Toni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.088RISULTATI NUMERICI 51300M Tahtouh Toni

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.089CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

2F

F

2q

VA = -2F
HC = F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.089SUPPORTO DIAGRAMMI 52198M Tomasoni Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.089REAZIONI 52198M Tomasoni Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.089RISULTATI NUMERICI 52198M Tomasoni Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.090CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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B

C D

F

2F

2q

VA = F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.090SUPPORTO DIAGRAMMI 47297M Tomasoni Samuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.090REAZIONI 47297M Tomasoni Samuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.090RISULTATI NUMERICI 47297M Tomasoni Samuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.091CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

AB

C
D

F

2F

2q

VD = F
HA = 2F
qDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.091SUPPORTO DIAGRAMMI 42575M Torsello Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.091REAZIONI 42575M Torsello Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.091RISULTATI NUMERICI 42575M Torsello Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.092CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕC = -δ/b = -b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.092SUPPORTO DIAGRAMMI 51303E Vaglietti Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.092REAZIONI 51303E Vaglietti Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.092RISULTATI NUMERICI 51303E Vaglietti Alberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.093CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B
C

D

F

2F

2q

HA = F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJBC = EJ
EJCD = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.093SUPPORTO DIAGRAMMI 51494E Valleri Alfio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.093REAZIONI 51494E Valleri Alfio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.093RISULTATI NUMERICI 51494E Valleri Alfio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.094CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B
C

D

2F

F

2q

HA = -2F
VC = F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJBC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.094SUPPORTO DIAGRAMMI 51510E Vegini Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.094REAZIONI 51510E Vegini Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.094RISULTATI NUMERICI 51510E Vegini Francesco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.095CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B

C

D
2F

F

2q

HD = -2F
VA = F
pDC = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = δ/b = b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCA = EJ
EJDC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.095SUPPORTO DIAGRAMMI 51310E Vescovi Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.095REAZIONI 51310E Vescovi Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.095RISULTATI NUMERICI 51310E Vescovi Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.096CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b

A

B

C

D

F

2F

2q

HC = F
VA = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕC = δ/b = b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = 1/2EJ
EJCD = 1/2EJ
EJDA = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.096SUPPORTO DIAGRAMMI 51507E Visentini Miriam

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.096REAZIONI 51507E Visentini Miriam

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.096RISULTATI NUMERICI 51507E Visentini Miriam

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.097CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

A
B

C

D

2F

F

2q

VA = -2F
HC = F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.097SUPPORTO DIAGRAMMI 51207M Vitali Giuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.097REAZIONI 51207M Vitali Giuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.097RISULTATI NUMERICI 51207M Vitali Giuseppe

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.098CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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B

C D

2F

2F

2q

VA = 2F
HC = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = -δ/b = -b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.098SUPPORTO DIAGRAMMI 51488E Zaccaria Salvatore

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.098REAZIONI 51488E Zaccaria Salvatore

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.098RISULTATI NUMERICI 51488E Zaccaria Salvatore

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.099CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b

AB

C
D

2F

2F

2q

VD = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εCA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.099SUPPORTO DIAGRAMMI 52536M Zampoleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.099REAZIONI 52536M Zampoleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.099RISULTATI NUMERICI 52536M Zampoleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.100CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -δ = -b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.100SUPPORTO DIAGRAMMI 51492E Zingarelli Nazareno

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.100REAZIONI 51492E Zingarelli Nazareno

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.100RISULTATI NUMERICI 51492E Zingarelli Nazareno

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.101CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.101SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.101REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.101RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.102CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

HA = -2F
VC = -2F
pCD = -2q = -2F/b
θAB = θ = αT/b = bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.102SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.102REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.102RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.103CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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D
2F

2F

2q

HD = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θDC = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εCA = 2αT = 2b2F/EJ
vB = δ = b3F/EJ
ϕD = -δ/b = -b2F/EJ
kC = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta DC positiva se convessa a destra con inizio D.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.103SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.103REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.103RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.104CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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ϕ,W b
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C

D

2F

2F

2q

HC = 2F
VA = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εDA = -αT = -b2F/EJ
vB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.104SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.104REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.104RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.105CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

F

q

VA = 2F
HC = -F
qAB = -q = -F/b
θCD = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εBC = -αT = -b2F/EJ
uD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.105SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.105REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.105RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.106CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p

b

ϕ,W b b
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C D

F

2F

2q

VA = F
HC = 2F
qAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εBC = 2αT = 2b2F/EJ
uD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.106SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.106REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.106RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.107CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b b
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C
D

2F

2F

2q

VD = 2F
HA = 2F
qDC = 2q = 2F/b
θAB = -θ = -αT/b = -bF/EJ

εCA = -αT = -b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕD = -2δ/b = -2b2F/EJ
kC = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCA = 1/2EJ
EJDC = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta CA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo D.

Es.N.107SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.107REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.107RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CA y(x)EJ =
DC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.108CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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2F

2F

2q

VC = 2F
HA = 2F
qCD = 2q = 2F/b
θAB = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ

εDA = 2αT = 2b2F/EJ
uB = -2δ = -2b3F/EJ
ϕC = -2δ/b = -2b2F/EJ
kD = EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJDA = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Allungamento termico assegnato ε su asta DA.
Spostamento orizzontale assoluto u imposto al nodo B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Es.N.108SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.108REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.108RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
DA y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕBBA =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕD =



Es.N.109CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q
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2F

2F

2q

HA = 2F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = -αT = -b2F/EJ
vD = -2δ = -2b3F/EJ
ϕA = -2δ/b = -2b2F/EJ
kB = EJ/b3

EJAB = EJ
EJBC = 1/2EJ
EJCD = EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.109SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.109REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.109RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =
CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =



Es.N.110CdSdC BG 06 - III Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

y,v,V,q

x,u,H,p
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ϕ,W b
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F

2F

2q

HA = F
VC = 2F
pAB = 2q = 2F/b
θCD = 2θ = 2αT/b = 2bF/EJ
εBC = 2αT = 2b2F/EJ
vD = δ = b3F/EJ
ϕA = δ/b = b2F/EJ
kB = 2EJ/b3

EJAB = EJ
EJCD = EJ
EJBC = 1/2EJ

Svolgere l’analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Allegare relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura θ asta CD positiva se convessa a destra con inizio C.
Allungamento termico assegnato ε su asta BC.
Spostamento verticale  assoluto v imposto al nodo D.
Rotazione assoluta W imposta al nodo A.

Es.N.110SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



Es.N.110REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.110RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CD y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI NODALI

uA =
vA =
ϕA =

uB =
vB =
ϕB =

uC =
vC =
ϕC =

uD =
vD =
ϕDDC =


