
Es.N.001CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00100000M Albani Simone

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00257200E Alborghetti Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00355988M Amboni Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00457209M Azzali Zanola Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00555978M Baratelli Cristian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00655989M Barbieri Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00700000M Baretti Michele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00855999E Baroni Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.00900000M Berta Antonio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01000000E Bertola Sebastiano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01146437M Bertuletti Alessandro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01256055M Birolini Valentino

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01356487M Bonacina Riccardo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01457134M Bonalumi Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01557199E Bonzi Francesca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01656076E Brembilla Christian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01757135M Capelli Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01800000M Capurso Davide

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.01956056M Caravita Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02057144M Carminati Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02100000E Carnevali Dario

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02257197E Carnevali Dario

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02357195E Carrara Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02456104M Cavagna Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.025CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02500000E Chiodelli Guido

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.026CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02656083M Chiodi Paolo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.027CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02700000M Cicatelli Ivano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.028CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02851486M Cicerello Fabio Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.029CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.02956073E Colombo Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.030CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03052268E Cortinovis Emilio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.031CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

I

xAB

xCD

xEF

θFC

xAF

xGC

xHE

xIH

xGI

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03157140M Cortinovis Ivan

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.032CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03256019M Cremona Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.033CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03357193E Crippa Elisa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.034CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03452516M Dovere Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.035CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03556054M Epis Vincenzo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.036CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03600000E Faini Francesca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.037CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03757147M Fenili Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.038CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03855991M Ferrari Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.039CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.03955961E Ferrari Lorenzo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.040CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04057198E Ferrari Rosalba

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.041CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04100000E Ferri Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.042CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04256143M Finazzi Denis

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.043CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04300000E Flaccadori Walter

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04457141M Fustinoni Carlo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.045CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04556103M Gambirasio Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.046CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04656111E Gherardi Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04757201E Gualteroni Antonio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04852562E Lazzaroni Obrian

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.04956071E Levati Sara

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05057192E Locatelli Federico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05157137M Locatelli Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05256074E Locatelli Michele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05356102M Magri Diego

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.054CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05400000M Magri Eugenio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05556010E Malanchini Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05656017E Manzoni Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05752539M Martini Cristiano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05856058M Masnada Sergio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.05957196E Mazzola Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06000000E Mazzola Riccardo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06138293E Migliucci Domenico

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06257143M Milesi Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06355987M Miranda Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06451353E Moioli Andrea

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06500000E Moioli Ciro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06656122E Moioli Moira

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06733025E Morosini Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06856112E Morstabilini Luca

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.06957136M Negrini Daniele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.070CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07057145M Nembrini Maurizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.071CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07157194E Oberti Omar

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.072CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B
C

D

E
F

G

H

I

θAB

xCA

xBD

xEF

xGH

xHI

xIC

xGB

xEA

1
1

Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07255992E Patelli Emanuele

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.073CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07357149M Pedrali Nicola

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.074CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07456053M Pellegrini Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07500000M Persico Sergio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.076CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07656009E Pesenti Camillo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.077CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07700000M Pesenti Fabrizio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07857622E Piantoni Carlo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.079CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.07956123E Piccirillo Lorenzo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.080CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08000000E Pugni Gloria

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.081CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08155990M Ravasio Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.082CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08200000M Redondi Vittorio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.083CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08342573M Rinaldi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.084CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08456101M Rota Fabio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.085CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08500000M Salvi Giorgio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08655962E Salvi Jonathan

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08756075E Salvi Marco

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08851493E Sarti Biagio

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.08956142M Seghezzi Roberto

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F
G

H

I

xAB

xCD

xEC

xAE

xFG

xBH

xDI

θIB

xFI

1
1

Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09056057M Serpico Alessandro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09100000E Soulaim Omar

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09257139M Tamborini Matteo

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.093CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09356699M Ubbiali Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.094CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano G

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09452536M Zampoleri Stefano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.095CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.09555993E Zenoni Maicol Alessandro

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.096CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.096Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.097CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.097Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.098CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.098Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.099CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.099Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.100CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.100Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.101CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B C

D
E

F

G
H

I

xAB

xBC

xCD

xAE

xFG

θGE

xDG

xEH

xFI

1
1

Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.101Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.102CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.102Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.103CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.103Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.104CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.104Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.105CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.105Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.106CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.106Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.107CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.107Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.108CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano I

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.108Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.109CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.109Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07



Es.N.110CdSdC UniBG 07 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07
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Piano C

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.110Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.22.03.07


