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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eacr.001

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.malr.002

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mamb.003

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.marz.004

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.earm.005

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mass.006

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eatt.007

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mazz.008

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbld.009

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebrc.010

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebrn.011

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebnc.012

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mbsc.013CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa
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Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbsc.013

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebls.014

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbnt.015

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebnz.016

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebrl.017

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

GH

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbsd.018

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbsp.019

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mbrs.020

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ebrn.021

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecbr.022

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eclb.023CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa
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Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eclb.023

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecpl.024

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ecpl.025CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecpl.025

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mcrm.026CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

GH

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mcrm.026

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.echr.027CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.echr.027

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.echs.028CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.echs.028

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.echd.029CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.echd.029

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mccr.030CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C
D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mccr.030

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mcmn.031CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mcmn.031

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ecls.032CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecls.032

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mcln.033CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E
F

G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mcln.033

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eclm.034CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eclm.034

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ecrt.035CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D
E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecrt.035

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mcrt.036CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mcrt.036

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mcrt.037CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mcrt.037

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ecrn.038CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C

D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ecrn.038

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.efcc.039CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.efcc.039

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mfdn.040CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mfdn.040

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.efnf.041CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E
F

G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.efnf.041

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mfsl.042CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mfsl.042

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eflp.043CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D
E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eflp.043

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eflc.044CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eflc.044

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.efrl.045CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.efrl.045

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.efrn.046CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C

D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.efrn.046

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mgmb.047CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mgmb.047

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.egrs.048CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.egrs.048

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mlct.049CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E
F

G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mlct.049

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mlct.050CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mlct.050

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.elrn.051CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D
E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.elrn.051

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmds.052CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b
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C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmds.052

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.emnn.053CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b
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A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.emnn.053

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.emnz.054CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b
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C

D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.emnz.054

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmpl.055CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmpl.055

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.emzz.056CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.emzz.056

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmln.057CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E
F

G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmln.057

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmls.058CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmls.058

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmng.059CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D
E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmng.059

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mmrs.060CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b
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C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mmrs.060

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.emrs.061CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.emrs.061

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eong.062CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b
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C

D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eong.062

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.epst.063CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b
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b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.epst.063

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mprc.064CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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x,u,H,p
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C

D

E

F

G

H
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xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mprc.064

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mprs.065CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q
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H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mprs.065

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.epzz.066CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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C

D

E
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xCD

xED
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θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.epzz.066

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.epcc.067CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p
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C
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FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.epcc.067

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.eplb.068CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p
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b

ϕ,W b b b
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D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.eplb.068

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrdm.069CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F
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H
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xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrdm.069

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrdc.070CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08
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xED
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θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrdc.070

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrvs.071CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrvs.071

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrvl.072CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrvl.072

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrcp.073CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrcp.073

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrva.074CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

GH

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrva.074

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ermn.075CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ermn.075

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrsg.076CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrsg.076

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mrtt.077CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mrtt.077

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ersc.078CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C
D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ersc.078

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.msnt.079CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.msnt.079

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mspr.080CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mspr.080

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.espn.081CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.espn.081

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mstc.082CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

GH

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mstc.082

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mstr.083CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mstr.083

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.etfr.084CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.etfr.084

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mtlm.085CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mtlm.085

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.etrc.086CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C
D

E F
G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.etrc.086

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mtrs.087CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mtrs.087

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mzmp.088CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mzmp.088

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.ezng.089CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.ezng.089

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mznn.090CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

GH

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mznn.090

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.mzgr.091CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.mzgr.091

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.092CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.092

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.093CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G
H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θEH

θCH

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.093

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.094CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A B

C
D

E
F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θDF

θBF

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.094

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.095CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

θAB

θCB

xDA

xCD

xEC

xFC

xGA

xHA

xFH

1
1

Piano B

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.095

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.096CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

b

ϕ,W b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θAD

θCD

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.096

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.097CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E
F

G

H

xAB

xBC

xDC

xAE

xFE

xEG

xGC

θHE

θHC

1
1

Piano H

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.097

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.098CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B

C

D

E

F

G

H

xAB

xCD

xED

xAE

θFD

θFB

xGD

xBG

xHB

1
1

Piano F

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.098

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.099CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

A

B
C

D
E

FG H

θAB

θAC

xDB

xCD

xEC

xFC

xGB

xHB

xFH

1
1

Piano A

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.099

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08



Es.N.allx.100CdSdC UniBG 08 - I Elaborato a Casa

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08

y,v,V,q

x,u,H,p

b

b

ϕ,W b b b

AB
C

D

E

F

G

H

xAB

xBC

θDA

θDC

xEF

xFC

xGC

xEA

xHA

1
1

Piano D

.
Svolgere l’analisi cinematica (geometrica e analitica).
Tracciare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Tracciare le mappe degli spost. orizzontali e verticali.
.
Calcolare il meccanismo o i meccanismi della struttura.
Rappresentare schema della struttura e matrice di congruenza.
JYZ - xYZ - θYZ  riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Es.N.allx.100

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.09.04.08


