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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta. }
Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e LE. }
Tracciare la deformata elastica. \
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. }
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y. \
Elongazione termica specifica € assegnata su asta CB. }
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A. }
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A. ‘
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodoc . —
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo. Tl
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta DB positiva se convessa a destra con inizio D.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo D.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1040538 Bianchessi Michele

Es.N.bncm.005

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI 1040538 Bianchessi Michele Es.N.bncm.005 Es.N.bncm.005

A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18



CdSdC UniBG 18 - Il Elaborato a Casa Es.N.bffm.006
y,v,\V,q N
1 A",?
2b i
| D R 1
1
7

B c

=5 ) ‘

(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,; = EJ
Veg = -F ¢ = -8/b = -b’*F/EJ EJes = 3/2EJ
W, =-W =-Fb kp = 11/4EJ/b° EJgp = EJ
Ogp = -0 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta. }
Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e LE. }
Tracciare la deformata elastica. \
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. }
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y. \
Elongazione termica specifica € assegnata su asta CB. }
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A. }
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A. ‘
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodoc . —
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta DB positiva se convessa a destra con inizio D.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo D.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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X,u,H,p

Ed,s = L/4EJ
Edge = EJ
Edpg = 1/3EJ
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1031367 Calzaferri Luca

Es.N.clzl.012

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 1/3EJ
Vg =-F ¢ = -8/b = -b’FIEJ EJeg = 1/2EJ
W, = -W = -Fb kp = 9/4EJ/b° Edgp = EJ
Ogp = -0 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1039246 Carminati Marisa

Es.N.crmm.013

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1040598 Consonni Damiano

Es.N.cnsd.014

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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y.v.V.q
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Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

2b
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I
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Veg = -F ¢ = -8/b = -b’*F/EJ EJcs = 3/4EJ |
W, = -W = -Fb ko = 3/12EJ/b° EJgo = EJ ‘
Ogp = -0 =-F/b upy=? }
g5 = -OT = -b’F/EJ @g="? \
%H

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

|
[
I
’ I
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta. \
[
I
I
[
[

T

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

CED
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Es.N.dnsl.016

y.v.V.q
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W, = -W = -Fb
Ogc = -0 =-F/b
£pg = -0T = -b’F/EJ

3b

8,5 = -0 = -aT/b = -bF/EJ
@, = -0/b = -b°F/EJ

ke = 5/4EJ/b°

u,="7?

95=7?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

2b

X,u,H,p

EJ,s = 3/4EJ
Edge = EJ
Edpg = EJ
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1041434 Danesi Luca

Es.N.dnsl.016

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1030660 Della Torre Piccinelli

Es.N.dIlt.017

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1041348 Gamba Giulia

Es.N.gmbg.018

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

X,u,H,p

EJ,g = 4/3EJ
Edgg = 2EJ
Edgp = EJ
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1041076 Gerosa Lisa

Es.N.grsl.019

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1041419 Giganti Matteo

Es.N.ggnm.020

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1035532 Gotti Massimo

Es.N.gttm.021

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1036720 Grassia Andrea

Es.N.grsa.022

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1041091 Gritti Fabio

Es.N.grtf.023

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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y.v.V.q

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

2b

i} AB BA y(x)EJ=
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W, =-W = -Fb kp = 9/4EJ/b° EJg, = EJ ‘
Ogp = -0 =-F/b U, ="? }
£,5 = -0T = -b’F/E] 05 =2 |
%H

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

|
[
I
’ I
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta. \
[
I
I
[
[

T

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

CED
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Es.N.hmnd.025
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Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,g = 1/2EJ
Vs =-F @, = -0/b = -b°F/EJ EJg. = EJ
W, = -W = -Fb ke = 3/2EJ/b° Edpg = 2/3EJ
Osc =-9=-F/b Up =7
£pg = -0T = -b’F/EJ Q="
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1029947 Huaman Diestra Wilder

Es.N.hmnd.025

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 2/3EJ
Veg = -F ¢ = -8/b = -b’*F/EJ EJcs = 3/4EJ
W, = -W = -Fb ko = 3/12EJ/b° EJgo = EJ
Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1029967 Insirillo Davide

Es.N.insd.026

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Es.N.lbch.027

y.v.V.q
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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EJ,s = 3/4EJ
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1042516 Labol Chiara

Es.N.lbch.027

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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‘P'W/ 2b 3b X,Uu,H,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,; = EJ
Veg = -F ¢ = -8/b = -b’*F/EJ EJes = 3/2EJ
W, = -W = -Fb kp = 5/4EJ/b° Edgp = EJ
Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1035533 Locatelli Davide

Es.N.lctd.028

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Vs =-F @, = -0/b = -b°F/EJ EJg. = EJ
W, =-W = -Fb ke = EJ® EJpg = 4/3EJ
Osc =-9=-F/b Up =7
£pg = -0T = -b’F/EJ Q="
— i
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
CED
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Es.N.mffo.030
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Veg = -F ¢ = -0/b = -b’*F/EJ EJes = 2EJ
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Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1035102 Maffioletti Omar

Es.N.mffo.030

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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EJ,s = 2EJ
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1035134 Manella Luca

Es.N.mnll.031

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1034894 Manzotti Federico

Es.N.mnzf.032

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1041098 Milesi Michele

Es.N.mIsm.033

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1055414 Morroni Giulia

Es.N.mrrg.034

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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y,v,\V,q N
1 A",?
2b i
| D R 1
1
7
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=5 ) ‘

‘P'W/ 2b 3b X,Uu,H,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 1/3EJ
Veg = -F ¢ = -8/b = -b’*F/EJ EJes = 1/2EJ
W, = -W = -Fb ko = 9/4EJ/D° EJgo = EJ
Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1040377 Nisoli Dario

Es.N.nsld.035

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18
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y,v,\V,q q S
W |A L 4 UD =
T I
c
B P =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA
2b T
AB BA y(x)EJ=
. BC CB y(x)EJ=
T p]*
N DB BD y(x)EJ=
“
q),W/ 3b 2b xuHp
Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,g = 1/2EJ
Vs =-F @, = -0/b = -b°F/EJ EJg. = EJ
W, = -W = -Fb ke = 3/2EJ/b° Edpg = 2/3EJ
Osc =-9=-F/b Up =7
£pg = -0T = -b’F/EJ Q="
— i
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18
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Es.N.prsm.037

AATA
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2b i
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1
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(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 2/3EJ
Vg =-F ¢ = -8/b = -b’FIEJ EJeg = 3/4EJ
W, = -W = -Fb kp = 3/2EJ/b° Edgp = EJ
Ogp = -0 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1035048 Persico Michele

Es.N.prsm.037

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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Es.N.pntm.038

y,v,\V,q q N
A “
1 -
B c
2b i
1 o |
N
“T
(p,W/ 3b 2b X,UH,p
Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,g = 3/4EJ
Vg =-F ¢, = -8/b = -b’F/EJ EJge = EJ
W, = -W = -Fb ke = 5/4EJ/b° Edpg = EJ
Ogc =-q=-F/b u,="7?
€pg = 0T = -b°F/EJ 05 =7
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1025346 Pinetti Michele

Es.N.pntm.038

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18
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Es.N.rtrb.039

AATA
y.\v,\V.,q N
1 AT. .
2b i
| D R 1
1
7
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=5 ) ‘

‘P'W/ 2b 3b X,Uu,H,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,; = EJ
Vg =-F ¢ = -8/b = -b’FIEJ EJeg = 3/2EJ
W, = -W = -Fb kp = 5/4EJ/b° Edgp = EJ
Ogp = -0 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1041560 Rota Robin

Es.N.rtrb.039

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI 1041560 Rota Robin Es.N.rtrb.039 Es.N.rtrb.039
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CdSdC UniBG 18 - Il Elaborato a Casa Es.N.svna.040 SUPPORTO DIAGRAMMI 1049338 Savini Alessandro Es.N.svna.040

y,v,\V,q q N
W |A L 4 UD =
T I
c
B P =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA
2b T
AB BA y(x)EJ=
. BC CB y(x)EJ=
T p]*
N DB BD y(x)EJ=
“
q),W/ 3b 2b xuHp
Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,g = 3/2EJ
Vs =-F @, = -0/b = -b°F/EJ EJg. = EJ
W, =-W = -Fb ke = EJ® EJpg = 4/3EJ
Osc =-9=-F/b Up =7
£pg = -0T = -b’F/EJ Q="
— i
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18
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Es.N.shka.041

AATA
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(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 4/3EJ
Veg = -F ¢ = -0/b = -b’*F/EJ EJes = 2EJ
W, =-W = -Fb ko = EJ/® EJgp = EJ
Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1042181 Shaukat Arslan

Es.N.shka.041

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI 1042181 Shaukat Arslan Es.N.shka.041 Es.N.shka.041
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AATA
y.\v,\V.,q N
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(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -6 = -0T/b = -bF/EJ EJ,s = 2EJ
Veg = -F @ = -3/28/b = -3/2b°F/EJ EJes = 3EJ
W, =-W = -Fb ko = 4EJ/b° EJgo = EJ
Ogp =-q=-F/b u,=?
g5 = -OT = -b’F/EJ Q=7
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1040480 Sonzogni Roberto

Es.N.snzr.042

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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y,v,\V,q q S
P Al Y UD =
L
T I
c
B P =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA
2b T
AB BA y(x)EJ=
. BC CB y(x)EJ=
1 «F
D--
N DB BD y(x)EJ=
“
q),W/ 3b 2b xuHp
Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,s = 3EJ
Vs =-F 0, = 7/28/b = 7/2b°F/EJ EJg. = EJ
W, =-W = -Fb ke = 4EJ/0° EJpg = 4EJ
Osc =-9=-F/b Up =7
£pg = -0T = -b’F/EJ Q="
— i
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
|E3Y
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18
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Es.N.trbn.044

AATA
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(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ, = 4EJ
Veg = -F ¢ = -0/b = -b’*F/EJ EJes = 1/4EJ
W, = -W = -Fb kp = 3EJ/b° Edgp = EJ
Osp = -9 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI 1030036 Tiraboschi Nicola

Es.N.trbn.044

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18
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y.v.V.q

2b

W, = -W = -Fb
Ogc = -0 =-F/b
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@, = -0/b = -b°F/EJ

ke = 9/4EJIb°

u,="7?
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1040372 Vecchi Loris

Es.N.vccl.045

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI 1040372 Vecchi Loris Es.N.vccl.045 Es.N.vccl.045

A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18



CdSdC UniBG 18 - Il Elaborato a Casa

Es.N.vgnm.046

AATA
y.\v,\V.,q N
1 AT ',?
2b i
| D R 1
1
7

B c

=5 ) ‘

(p,W/ 2b 3b X,UH,p
H,=-F 0 = -0 = -aT/b = -bF/EJ EJ,g = 1/3EJ
Vg =-F ¢ = -8/b = -b’FIEJ EJeg = 1/2EJ
W, = -W = -Fb kp = 9/4EJ/b° Edgp = EJ
Ogp = -0 =-F/b Uy =7
€45 = -oT = -b’F/EJ @g="?

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1041478 Vigani Michele

Es.N.vgnm.046

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1030065 Villa Sergio

Es.N.vlls.047

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=

%H

T

CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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SUPPORTO DIAGRAMMI 1021356 Vitiello Antonio

Es.N.vtla.048

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=
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T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI 1021356 Vitiello Antonio Es.N.vtla.048 Es.N.vtla.048

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18



CdSdC UniBG 18 - Il Elaborato a Casa

Es.N.xxxx.049

y,v,\V,q q N
A “
1 -
B c
2b i
1 o |
N
“T
(p,W/ 3b 2b X,UH,p
Hp =-F 0,5 = -0 =-0T/b = -bF/EJ EJ,g = 3/4EJ
Vg =-F ¢, = -8/b = -b’F/EJ EJge = EJ
W, = -W = -Fb ke = 5/4EJ/b° Edpg = EJ
Ogc =-q=-F/b u,="7?
€pg = 0T = -b°F/EJ 05 =7
Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

Es.N.xxxx.049

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

Es.N.xxxx.050

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=
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T
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

Es.N.xxxx.051

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

Es.N.xxxx.052

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=
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CED
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13
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Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
BC CB y(x)EJ=

DB BD y(x)EJ=
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

Es.N.xxxx.063

Pg =
Indicare il verso del riferimento locale AB oppure BA

AB BA y(X)EJ=
CB BC y(x)EJ=

BD DB y(x)EJ=

%H

T

CED

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13

28.03.18



REAZIONI Nome: Es.N.xxxx.063 Es.N.xxxx.063

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.27.03.13 28.03.18



CdSdC UniBG 18 - Il Elaborato a Casa

Es.N.xxxx.064

y.v.V.q

2b

“T

qJ,W/

H,=-F
Veg = -F

W, = -W = -Fb

Ogp = -0 = -F/b

€45 = -oT = -b’F/EJ

2b 3b

Bcs = -0 = -0T/b = -bF/EJ
@ = -3/28/b = -3/2b°F/EJ
ko = 4EJ/b°

u,=?

P =7

Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.
Svolgere I'analisi cinematica.
Risolvere con PLV e LE.
Tracciare la deformata elastica.
Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).
Allegare la relazione di calcolo.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta DB.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo A.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo D
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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Ogni schema ha una molla elongazionale assoluta.

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Tracciare la deformata elastica.

Riportare la soluzione su questo foglio (retro incluso).

Allegare la relazione di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Jyz - Xy - 0y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Elongazione termica specifica € assegnata su asta AB.
Curvatura 6 asta CB positiva se convessa a destra con inizio C.
Rotazione assoluta ¢ imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
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