CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1

Es.N.035 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

y.v,V,q 3q

i ‘ ‘

Es.N.035

oW/

Oss = 30 =3F/b

£cs = -4aT = -4b’F/EJ

8,5 = 40 = 4aT/b = 4bF/EJ
Ve =8 =b’FIEJ

k, = 1/4EJ/b Ueeg =7
0=
Vg =7
$g=7?

boes =
EJ,q = 4EJ
Edg = 2EJ

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta CB.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB.

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Nome:

Es.N.035

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

3q

RISULTATI NUMERICI Nome:

Es.N.035

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

Uccs =
becs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Uccs =
VA = VB = Vc =
dp= b = bece =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Nome: Es.N.035 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.035
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PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.035

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g g Keg

Relazioni di congruenza
Y ag(0) + 4W,b/EJ =0

Y as(0) - Yca(b) = 0
Yas(0) =0

Yag(b) +4aTh-6=0
Yea(P) =0

M,g = -3/2Fx +3/2qx2 +Xx/b -X
EJy” = -3/8Fx +3/8qx2 +4EJ0 +1/4Xx/b -1/4X

EJy’ = -3/16Fx° +1/80x° +4EJ6X +1/8Xx°/b -1/4XX +EJd 5q

Edy = -1/16Fx® +1/32gx" +2EJ0X° +1/24Xx°Ib -1/8XX* +EJ 5eX +EJIK g

Mg =0

EJy” =0

EJy = Eddcs

Ey = EJopX +EIK g

Condizioni al contorno

[0 K b  Keg XbYEJ]  [gbYEJ aTb

4 0
-1/8 1/16

V| 1 0 0 0
0
0 0o |=] o0
0
1

y’BA -1
Yas
YBa
YBe

-1/12 1/32
0 0

O O -
O r = O
= O O

0
-4
0
-6
0

OFr OO O o

Pagh
cgb

AB

XbY/EJ

Soluzione
[ FbY¥EJ ]
-477/98
-3393/3136
= 0
4771392
3393/3136

DEFORMATA (coordinate locali)

AB Y(X)EJ = -477/98xFb* +5795/3136x°Fb -37/3136x°F +1/32x"q
BA y(X)EJ = -3Fb® +3393/3136xFb’ +2x°Fb -355/3136x°F +1/32x"q

CB y(X)EJ = 3393/3136Fb° -3393/3136xFb’
BC y(x)EJ = 3393/3136xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
b, = -477/98(Fb*/EJ)

v, = -3(Fb*/EJ)

g = -3393/3136(Fb?/EJ)
Ugep = -3393/3136(Fh*/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.035

decs = -3393/3136(Fb?/EJ)

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 u; =0
V=0 Vg = -3(Fb/EJ)
0, = -477/98(Fb’/EJ) g = -3393/3136(Fh’/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Ugep = -3393/3136(Fb°/EJ)
Ve = (FbEJ)
decs = -3393/3136(Fb’/EJ)
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1

y.v,V,q q

i ‘

PR LTI

|
o

oW
Ups = -q = -F/b Ve =-5=-b°FIEJ g = ?
€cs = OT = b°F/EJ Opns = ? Uges = ?
8,;=6=aT/b=bF/E]  vg="? Pocs =72

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta CB.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A su asta AB.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI

Es.N.036

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

RISULTATI NUMERICI

Es.N.036

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

Oare
VB =
bg =
Uccs =
becs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Ucep =
VA = VB = VC =
Dang = b = bees =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Es.N.036 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Es.N.036
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PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.036

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 Kz g Keg

Relazioni di congruenza
y,AB(b) - y’CB(b) =0
Yas(0) =0
Yae(@)-aTh+56=0
Yes(b) =0

Mg = 1/2Fx -1/29%°

EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +EJ8

EJy’ = 1/4Fx -1/6gx° +EJOX +EJ¢ g

Edy = 1/12Fx* -1/24qx" +1/2E36x° +EJ¢ ,oX +EIK 5

Mg =0

EJy" =0

EJy = Eddcs

EJy = EJ¢pcpX +EIK g

Condizioni al contorno
(Db Kig dogb Keg] [gb%EJ aTb 3
Ve | 1 0 -1 0 -1/12 -1 0
0 0 0 0
0 -1/24 12 -1
1 0 0 0

[T
» O o

0
Yea | 1
0

Soluzione
[Fb*/EJ]
dasb -13/24
Kag | _ 0
begb | | 13/24
Kep -13/24

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(X)EJ = -13/24xFb® +1/2X°Fb +1/12x°F -1/24x"q
BA y(X)EJ = -13/24xFb’ +1/2X°Fb +1/12X°F -1/24x"q
CB y(X)EJ = -13/24Fb°® +13/24xFb’

BC y(X)EJ = -13/24xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Oanp = -13/24(Fb?/EJ)

Vg =0

g = 13/24(Fh?/EJ)

Ugep = 13/24(Fb°/EJ)

decs = 13/24(Fb?/ED)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.036

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 ug=0
v,=0 vg=0
=-13/24(Fb*/EJ) ¢, = 13/24(Fb’/EJ)

Oane

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Ugep = 13/24(Fb%/EJ)
Ve = -(Fb*/EJ)
Oecs = 13/24(FH?/EJ)
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1 Es.N.037 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.037
y,v,\V,q q
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£cg = AT = b’F/EJ k, = 1/5EJ/b g = 7 EJ,, = EJ
6,5 =0 =0aT/b =bF/EJ o =7 Uceg = ? EJes = 2EJ —[+]— M=+
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
Svolgere I'analisi cinematica. }
Risolvere con PLV e LE. }
Riportare la soluzione su questo foglio. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. }
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi. |
Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y. }
Allungamento termico assegnato € su asta CB. }
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A. |
Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB. C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI

Es.N.037

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

RISULTATI NUMERICI

Es.N.037

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

Uccs =
becs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Ucep =
VA = VB = VC =
dp= b = bees =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Es.N.037 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Es.N.037
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PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.037

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g g Keg

Relazioni di congruenza
Y ag(0) + 5W,b/EJ =0

Y as(0) - Yca(b) = 0
Yas(0) =0

Yag(b) -0Tb+3=0
Yea(P) =0

Mg = 1/2Fx -1/20x% +Xx/b -X
EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +EJ8 +Xx/b -X
EJy’ = 1/4Fx -1/6Gx° +EJ6X +1/2Xx’/b -Xx +EJ 5

Edy = 1/12Fx® -1/24qx" +1/2E36x° +1/6Xx°/b -1/2Xx° +EJ¢ ;g% +EIK g

Mg =0

EJy” =0

EJy = Eddcs

Ey = EJopX +EIK g

Condizioni al contorno

[ ¢ABb KAB ¢CBb K
Y ag 1 0 0
y’BA -1
Yas
YBa
Yee

s XbEJ]  [gb%E] aTb
5 0 0
-1/2 112 -1
0 |=] o0 0
-1/3 -1/24 12
0 0 0

O r = O
= O O O o4

O O -
= O O

O o oo

Pagh
dceb

AB

Xb/EJ

Soluzione
[ FO¥/EJ ]
-65/128
403/768
0
13/128
-403/768

DEFORMATA (coordinate locali)

AB Y(X)EJ = -65/128xFb* +115/256x°Fb +77/768x’F -1/24x"q
BA y(X)EJ = -403/768xFb® +1/2x°Fb +17/256x°F -1/24x"q
CB y(X)EJ = -403/768Fb’ +403/768xFb’

BC y(X)EJ = -403/768xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
¢, = -65/128(Fh*/EJ)

vg=0

g = 403/768(Fb°/EJ)

Ugep = 403/768(Fb°/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.037

e = 403/768(Fb’/EJ)
SPOSTAMENTI NODALI
u,=0 u; =0

v,=0 vg=0
0, = -65/128(Fh’/EJ) g = 403/768(Fb’/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Ugep = 403/768(Fb°/EJ)
V. = -(Fb*/EJ)
Ocg = 403/768(Fb°/EJ)
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1

y.v,V,q q

o e

A

i ‘

|
o

oW
Ups = -q = -F/b Ve =-5=-b°FIEJ Vg=?
£cg = AT = b’F/EJ k, = EJ/b g = 7
6, =0=0T/b=bF/E]  ¢,=? Upes = ?

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta CB.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB.

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Es.N.038 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.038
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REAZIONI

Es.N.038

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

RISULTATI NUMERICI

Es.N.038

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

Uccs =
becs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Ucep =
VA = VB = VC =
dp= b = bees =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Es.N.038 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Es.N.038
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PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.038

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g g Keg

Relazioni di congruenza
Y as(0) + W,b/EJ =0

Y as(0) - Yca(b) = 0
Yas(0) =0

Yag(b) -0Tb+3=0
Yea(P) =0

Mg = 1/2Fx -1/20x% +Xx/b -X
EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +EJ8 +Xx/b -X
EJy’ = 1/4Fx -1/6Gx° +EJ6X +1/2Xx’/b -Xx +EJ 5

Edy = 1/12Fx® -1/24qx" +1/2E36x° +1/6Xx°/b -1/2Xx° +EJ¢ ;g% +EIK g

Mg =0

EJy” =0

EJy = Eddcs

Ey = EJopX +EIK g

Condizioni al contorno

[ ¢ABb KAB ¢CBb K
Y ag 1 0 0
y’BA -1
Yas
YBa
Yee

s XbEJ]  [gb%E] aTb
1 0 0
-1/2 112 -1
0 |=] o0 0
-1/3 -1/24 12
0 0 0

O r = O
= O O O o4

O O -
= O O

O o oo

Pagh
Pcghb

AB

XbY/EJ

Soluzione

[Fb*EJ]
-13/32
91/192

= o0

13/32
-91/192

DEFORMATA (coordinate locali)

AB Y(X)EJ = -13/32xFb’ +19/64x’Fb +29/192x°F -1/24x"q
BA y(X)EJ = -91/192xFb” +1/2x°Fb +1/64x°F -1/24x"q
CB y(X)EJ = -91/192Fb® +91/192xFb’

BC y(X)EJ = -91/192xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
6, = -13/32(Fb*/EJ)

vg=0

g = 91/192(Fb/EJ)

Ugep = 91/192(Fh*/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.038

decs = 91/192(Fb*/EJ)

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 u; =0
v,=0 vg=0
0, = -13/32(Fb’/EJ) g = 91/192(Fb?/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Ugep = 91/192(Fb*/EJ)
V. = -(Fb*/EJ)
Ocg = 91/192(Fb/EJ)
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1 Es.N.039 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.039
y,v,\V,q q
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£cg = AT = b’F/EJ k, = 5EJ/b g = 7 EJ,, = EJ
6,5 =0 =0aT/b =bF/EJ o =7 Uceg = ? EJes = 2EJ —[+]— M=+
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
Svolgere I'analisi cinematica. }
Risolvere con PLV e LE. }
Riportare la soluzione su questo foglio. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. }
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi. |
Jyz - Xyz - By riferimento locale asta YZ con origine in Y. }
Allungamento termico assegnato € su asta CB. }
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A. |
Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB. C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI

Es.N.039

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

RISULTATI NUMERICI

Es.N.039

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

Uccs =
becs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Ucep =
VA = VB = VC =
dp= b = bees =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Es.N.039 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Es.N.039
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PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.039

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g g Keg

Relazioni di congruenza
Y ag(0) + 1/5W,b/EJ =0
Y as(0) - Yca(b) = 0
Yas(0) =0

Yag(b) -0Tb+3=0
Yea(P) =0

Mg = 1/2Fx -1/20x% +Xx/b -X
EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +EJ8 +Xx/b -X
EJy’ = 1/4Fx -1/6Gx° +EJ6X +1/2Xx’/b -Xx +EJ 5

Edy = 1/12Fx® -1/24qx" +1/2E36x° +1/6Xx°/b -1/2Xx° +EJ¢ ;g% +EIK g

Mg =0

EJy” =0

EJy = Eddcs

Ey = EJopX +EIK g

Condizioni al contorno

[0gh K b Kgg  XbYEJ]
Y ag 1 0 0 0 1/5 0 0
Yo -1 0 -1/2 -1/12 -1
Yag 0 0 = 0 0
0
1

[qb*/EJ aTb

Yan -1/3 124 12
Yac 0 0 0

O O -
O r = O
= O O

O o oo

Pagh
L

AB

Xb/EJ

Soluzione
[ FO¥/EJ ]
-13/64
143/384
0
65/64
-143/384

DEFORMATA (coordinate locali)

AB Y(X)EJ = -13/64xFb’ -1/128x°Fb +97/384x°F -1/24x"q
BA y(X)EJ = -143/384xFb’ +1/2x°Fb -11/128x°F -1/24x"q
CB y(X)EJ = -143/384Fb’ +143/384xFb’

BC y(X)EJ = -143/384xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
6, = -13/64(Fb*/EJ)

vg=0

g = 143/384(Fb°/EJ)

Ugep = 143/384(Fb°/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.039

Oecs = 143/384(Fb’/EJ)
SPOSTAMENTI NODALI
u,=0 u; =0

v,=0 vg=0
0, = -13/64(Fb°/EJ) g = 143/384(Fb’/EJ)
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Ugep = 143/384(Fb°/EJ)
V. = -(Fb*/EJ)
Ocg = 143/384(Fb°/EJ)

039



CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 1

y.v,V,q q

LA o

i ‘

|
o

oW
Ups = -q = -F/b Ve =-5=-b°FIEJ Ueep = ?
€cp = T = b°F/EJ Vg =? Pocs =2
8, =0 =0aT/b =bF/EJ dg="? EJ, =EJ

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta CB.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Spostamento verticale assoluto v imposto al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C su asta CB.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB.
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Es.N.040 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.040
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REAZIONI Es.N.040 RISULTATI NUMERICI Es.N.040

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CBy(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
VB =
¢B =
Uccs =
B bocs =

SPOSTAMENTI NODALI

Up = Ug = Uccs =
VA = VB = VC =
N bg = bocs =
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REAZIONI Es.N.040 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Es.N.040

N\
@

B
AN B n
S
13/8Fb
17/8F 9/8F
q
c
N
2.5 Fb%/EJ HH ——15F
I s m A
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
" \ \
@ ( |
o | |
\ \
¢ | \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
| \
Tl ——25F CD ———2Fb

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040



PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.040 PROCEDIMENTO E RISULTATI

Es.N.040

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g g Keg

Relazioni di congruenza

Y'as(0) =0
y’AB(b) - y’cg(b) =0
Ys(0) =0
Yae(@) -aTh+56=0
Yes(b) =0

Mg = 1/2Fx -1/20x% +Xx/b -X

EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +EJ8 +Xx/b -X

EJy’ = 1/4Fx -1/6Gx° +EJ6X +1/2Xx’/b -Xx +EJ 5

Edy = 1/12Fx® -1/24qx" +1/2E36x° +1/6Xx°/b -1/2Xx° +EJ¢ ;g% +EIK g

Mcg =0
EJy” =0
EJy = EJogg

EJy = EJpgeX +EIKcq

Condizioni al contorno

[0 Kis b Keg XbYEJ]  [gbYEJ aTb 3
V| 1 0 0 0 0 0 0 0
Yea | 1 0 -1 0 12 ‘112 1 0
Vs | O 1 0 0 0o |=] 0 0 0
Yea | 1 1 0 0 -13 124 12 -1
Yec L O 0 1 1 0 0 0 0

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 ug=0
v,=0 vg=0
$,=0 g = 13/48(Fb*/EJ)

Soluzione
[Fb*/EJ]
basb 0
begb 13/48
Kas = 0
Xb*/EJ 13/8
Kes -13/48

DEFORMATA (coordinate locali)

AB Y(X)EJ = -5/16x°Fb +17/48x°F -1/24x"q

BA y(X)EJ = -13/48xFb’ +1/2x°Fb -3/16X°F -1/24x"q
CB Y(X)EJ = -13/48Fb’ +13/48xFb’

BC y(x)EJ = -13/48xFb’

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =0

g = 13/48(Fh?/EJ)

Ugep = 13/48(Fb°/EJ)

Oecs = 13/48(Fb?/EJ)
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Ugep = 13/48(Fb*/EJ)
Ve = -(Fb*/EJ)
Oecs = 13/48(Fh?/EJ)
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