CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2 Es.N.035 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: Es.N.035
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB. C5
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REAZIONI Nome: Es.N.035 RISULTATI NUMERICI Nome: Es.N.035

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
b =

bocs =

SPOSTAMENTI NODALI

Uy = Ug = Uec =
Vp = Vg = Ve =
dp= bg = becs =

3q
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REAZIONI Nome: Es.N.035 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.035
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PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.035 PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.035

REAZIONI IPERSTATICHE SPOSTAMENTI ASSOLUTI
X=W, Y=Wge g = -3/32(qb*/EJ)

Oecs = 9/64(gb’/ED)
DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA

Costanti di integrazione: ¢ 5 K, ¢pc Kgc SPOSTAMENTI NODALI

Relazioni di congruenza u,=0 ug=0 u.=0

Y s(0)=0 v,=0 vg=0 ve=0

Y'as(0) - ¥'5c(0) = 0 $,=0 g = -3/32(qb*/EJ) Oecs = 9/64(qb’/EJ)
Yas(0) =0

Yae(b) =0

Yec(0) =0

Yac(b) =0

Mg = Xx/b -X -Yx/b

EJy” = 2Xx/b -2X -2Yx/b

EJy’ = XX/b -2Xx -YxP/b +Ed g

Edy = 1/3Xx’Ib -Xx’ -1/3Yx’/b +EJ0 ;X +EJIK g

Mge = 3/2Fx -3/2gx° +Yx/b -Y

EJy” = 9/4Fx -9/4qx” +3/2Yx/b -3/2Y

EJy’ = 9/8FX’ -3/4qx° +3/4YX’/b -3/2Yx +Ed e

Edy = 3/8Fx® -3/160x" +1/4Yx/b -3/4YX* +EJpX +EIKge

Condizioni al contorno Soluzione
[ db  Kig  Opcb Ky Xb7EJ YOYEJ]  [gb“/EJ] [Fb*/EJ]
Vel 1 0 0 0 0 0 0 dasb 0
Yea| 1 0 -1 0 -1 -1 0 dpcb -3/32
Y | O 1 0 0 0 0o | _ 0 Ky | _ 0
Yor | 1 1 0 0 23 143 || 0 Xb*EJ | T | -3/32
Yee | O 0 0 1 0 0 0 Kec 0
Yes L O 0 1 1 0 -1/2 -3/16 Yb*/EJ 3/16

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ = 3/32x°gb> -3/32x°qb

BA y(X)EJ = 3/32xqb’ -3/16x°gb” +3/32x°gb

BC y(x)EJ = —3/32xqb3 —9/64x2qb2 +27/64x3qb —3/16x4q
CB y(X)EJ = -9/64xqb’ +21/64x°qb -3/16x"q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 035



CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2 Es.N.036 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: Es.N.036
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB. C5
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REAZIONI Nome: Es.N.036 RISULTATI NUMERICI Nome: Es.N.036

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
b =

bocs =

SPOSTAMENTI NODALI

B U, = Ug = U =
A B v, = Vg = Ve =
da= bg = bece =

4q
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REAZIONI Nome:

Es.N.036

DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.036
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PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.036 PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.036

REAZIONI IPERSTATICHE SPOSTAMENTI ASSOLUTI
X=W, Y=Wge g = -6/59(qb*/EJ)

decs = 86/531(gb*/EJ)
DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA

Costanti di integrazione: ¢ 5 K, ¢pc Kgc SPOSTAMENTI NODALI

Relazioni di congruenza u,=0 ug=0 u.=0

Y s(0)=0 v,=0 vg=0 ve=0

Y'as(0) - ¥'5c(0) = 0 $,=0 g = -6/59(qb*/EJ) Oecs = 86/531(qb*/EJ)
Yas(0) =0

Yae(b) =0

Yec(0) =0

Yac(b) =0

Mg = Xx/b -X -Yx/b

EJy” = 3/2Xx/b -3/2X -3/2Yx/b

EJy’ = 3/4Xx%Ib -312Xx -3/4YxPIb +EJ¢ g

EJy = 1/4Xx’Ib -3/4Xx° -1/4Yx’Ib +EJd \X +EIK g

Mgc = 2Fx -20x° +Yx/b -Y

EJy” = 8/3Fx -8/3qx” +4/3Yx/b -4/3Y

EJy’ = 4/3Fx’ -8/9gx° +2/3YX’/b -4/3Yx +Ed e

EJy = 4/19Fx’ -2/9gx" +2/9Yx’/b -2/3Yx* +EJgex +EIKge

Condizioni al contorno Soluzione
[ db  Kig  Opcb Ky Xb7EJ YOYEJ]  [gb“/EJ] [Fb*/EJ]
Yas 1 0 0 0 0 0 0 dasb 0
Vea| 1 0 -1 0 314 -3/4 0 decb -6/59
Y | O 1 0 0 0 o | _| o Kie | _| O
Yor | 1 1 0 0 -2 -4 0 Xb*/EJ -8/59
Yec 0 0 0 1 0 0 0 KZBC 0
Yee 0 0 1 1 0 -4/9 -2/9 Yb*/EJ 16/59

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(X)EJ = 6/59x°gb> -6/59x°qb

BA y(X)EJ = 6/59xqb® -12/59x°gb” +6/59x°qb

BC y(X)EJ = -6/59xgb° -32/177x°qb” +268/531x°gb -2/9x"q
CB y(X)EJ = -86/531xqb’ +68/177x°qb -2/9x"q
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2 Es.N.037 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: Es.N.037
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Svolgere I'analisi cinematica. }
Risolvere con PLV e LE. |
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. ~— _—
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B su asta BA. C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Nome:

Es.N.037

RISULTATI NUMERICI Nome:

Es.N.037

4q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CAy(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Oa=

bppa =

SPOSTAMENTI NODALI

Uy = Ug =
Vp = Vg =
da= Ggpa =
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REAZIONI Nome: Es.N.037 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.037
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PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.037 PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.037

REAZIONI IPERSTATICHE SPOSTAMENTI ASSOLUTI
X=W,, Y=W, 0, = -2/25(qb*/EJ)

Dgaa = 34/225(qb°/EJ)
DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA

Costanti di integrazione: ¢ 5 K g dcp Kea SPOSTAMENTI NODALI

Relazioni di congruenza u,=0 ug=0 u.=0
Y'a8(0) - Y'calb) =0 v,=0 vg=0 ve=0
Y'ea(0) =0 o, = -2/25(qb*/EJ) Dgpa = 34/225(0b°/EJ) ¢ =0
Yas(0) =0

Yas(b) = 0

Yea(0) =0

Yealb) =0

Mg = 2Fx 205 +Xx/b -X

EJy” = 8/3Fx -8/3qx” +4/3Xx/b -4/3X

EJy’ = 4/3Fx° -8/9qx° +2/3Xx%/b -4I3XX +EJ¢ g

Edy = 4/9Fx® -2/9qx" +2/9Xx’Ib -2/3Xx° +EJ¢ \5X +EIK g

Mca = -Xx/b +Yx/b -Y

EJy” = -Xx/b +Yx/b -Y

EJy’ = -1/2XX /b +1/2YX’/b -Yx +Edd ¢,

EJy = -1/6Xx’Ib +1/6YX’/b -1/2Yx% +EJdc,X +EIK

Condizioni al contorno Soluzione
[ db  Kug  Ocib  Ken Xb7EJ YOYEJ]  [gb“/EJ] [Fb*/EJ]
Y| 1 0 -1 0 12 12 0 b aeb 2125
Yeal O 0 1 0 0 0 0 beab 0
Yas 0 1 0 0 0 0o | _ 0 Ky | _ 0
Yer | 1 1 0 0 -419 o | | -2/9 Xb*EJ | T | 8/25
Yea | O 0 0 1 0 0 0 Kea 0
Yoo L O 0 1 1 -1/6 -1/3 0 Yb*/EJ -4/25

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(X)EJ = -2/25xqb® -16/75x°gb> +116/225x°qb -2/9x"q
BA y(X)EJ = -34/225xqb® +28/75x%gb -2/9x"q

CAy(X)EJ = 2/25x2qb2 —2/25x3qb

AC y(X)EJ = 2/25xgb’ -4/25x%qb® +2/25x°qb
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2 Es.N.038 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: Es.N.038
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

Calcolare la rotazione assoluta del nodo B su asta BA. C5
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 038




REAZIONI Nome:

Es.N.038

RISULTATI NUMERICI Nome:

Es.N.038

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
CAy(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Oa=

bppa =

SPOSTAMENTI NODALI

Uy = Ug =
Vp = Vg =
da= Ggpa =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Nome: Es.N.038 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.038
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PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.038

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,; Y=W,,

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K g dcp Kea

Relazioni di congruenza
Y'a8(0) - Y'calb) =0
Y'eal0) =0

Yap(0) =0

Yag(b) =0

Yea(0) =0

Yea0) =0

Mag = 1/2Fx -1/2qx° +Xx/b -X

EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +Xx/b -X

EJy' = 1/4FX -1/60x° +1/2Xx%/b -XX +EJ g

Edy = 1/12Fx’ -1/24qx" +1/6Xx%b -1/2Xx% +EJ jeX +EIK g

Mca = -Xx/b +Yx/b -Y

EJy” = -2/3Xx/b +2/3Yx/b -2/3Y

EJy' = -1/3Xx’/b +1/3YX[b -2/3Yx +EJ,

Edy = -1/9Xx*/b +1/9Yx’/b -1/3Yx’ +EJd X +EIK 4

Condizioni al contorno Soluzione
[ db  Kug  Ocib  Ken Xb7EJ YOYEJ]  [gb“/EJ] [Fb*/EJ]
Y| 1 0 -1 0 13 13 0 b aeb 172
Yeal O 0 1 0 0 0 0 deab 0
Vs | O 1 0 0 0 o | _| o Kig | _ 0
Yer | 1 1 0 0 -1/3 0 | | -124 XbYEI | T | 1/12
Yea | O 0 0 1 0 0 0 Kea 0
Yac L O 0 1 1 19 -29 0 Yb?/EJ -1/24

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(X)EJ = -1/72xqb® -1/24x%qb’ +7/72x°qb -1/24x"q
BA y(X)EJ = -1/36xqgb’ +5/72x°gb -1/24x"q

CA y(x)EJ = 1/72x°gb” -1/72x°gb

AC y(X)EJ = 1/72xgb’ -1/36x°gb* +1/72x%qb

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.038

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
0, = -1/72(qb*/EJ)
Ogsa = 1/36(qb/EJ)

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 ug=0
v,=0 vg=0
0, = -1/72(qb%/EJ) Bgaa = 1/36(qb*/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2

Es.N.039 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome:

y.v.V.q
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

X,u,H,p
EJge = 4/3EJ
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REAZIONI Nome: Es.N.039 RISULTATI NUMERICI Nome: Es.N.039

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
b =

bocs =

SPOSTAMENTI NODALI

Uy = Ug = Uec =

q da= bg = becs =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039



REAZIONI Nome: Es.N.039 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.039

@
.
\\é\
&
o
3

T T T
B B\ C
< 9/80gp 9/80q) 9/80qb
3/40gb 3/40gb
23/40qb 23/40qb a 17/40gb
&@
1 0.015 qb*/EJ ™ +——o06qb

B
=
=
=
B
B
=
=
23/40qb, B
3/80gb B
»1IN 9/80qb =
A B
= |
= |
B \
= \
B \
= \
B \
= \
T+ ———0.60qb C3 ——0.12 qb*

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 039



PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome: Es.N.039

REAZIONI IPERSTATICHE

X=Wyg Y =Wy

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA

Costanti di integrazione: ¢ 5 K, ¢pc Kgc

Relazioni di congruenza

Y'as(0) =0

Yap(b) - ¥'5c(0) =0

Yap(0) =0

Yag(b) =0

Yec(0) =0

Yec(0) =0

M,g = Xx/b -X -Yx/b

EJdy” = 2/3Xx/b -2/3X -2/3Yx/b

EJy’ = 1/3Xx%/b -2/3Xx -1/3Yx%/b +EJ¢ g

EJy = 1/9Xx’Ib -1/3Xx° -1/9Yx’Ib +EJd ;X +EJIK g

Mgc = -1/2Fx +1/2gx> +Yx/b -Y

EJy” = -3/8Fx +3/8qx> +3/4Yx/b -3/4Y

EJy’ = -3/16Fx° +1/8ax° +3/8YX’/b -3/4YX +Ed e

EJy = -1/16Fx® +1/32qx" +1/8Yx’/b -3/8Yx* +EJpgcX +EIKge

Condizioni al contorno Soluzione
[ db  Kig  Opcb Ky Xb7EJ YOYEJ]  [gb“/EJ] [Fb*/EJ]

Vs | 1 0 0 0 0 0 0 o) 0

Yea| 1 0 -1 0 /3 -1/3 0 Db 1/80

Yas | O 1 0 0 0 0 0 Kie | | ©

Yo | 1 1 0 0 219 -1/9 0 Xb*/EJ 3/80

Yec | O 0 0 1 0 0 0 Kge 0

Yes L O 0 1 1 0 14 1/32 Yb’/EJ -3/40

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(X)EJ = -1/80x°qb’° +1/80x’gb
BA y(X)EJ = -1/80xqgb’ +1/40x°gb* -1/80x°qb

BC y(x)EJ = 1/80xgb® +9/320x’qb’ -23/320x°gb +1/32x"q

CB y(X)EJ = 7/320xqb’ -17/320x°gb +1/32x"q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.039

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
g = 1/80(qb*/EJ)
Oecs = -7/320(gb’/EJ)

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 ug=0
v,=0 vg=0
$,=0 g = 1/80(gb*/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

u.=0
ve=0
Oecs = -7/320(qb’/EJ)

039



CdSdC BG04 Iperstatica Esempio 2 Es.N.040 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: Es.N.040

y.v.V.q

2q

i ‘ ‘

oW | b |

|

X,u,H,p
Osc = -29 bg=7 becs="? EJ,g = 4/3EJ EJge = 2EJ

i Tl

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e LE.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste.

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare la rotazione assoluta del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo C su asta CB. C5
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040




REAZIONI Nome: Es.N.040 RISULTATI NUMERICI Nome: Es.N.040

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
b =

bocs =

SPOSTAMENTI NODALI

Uy = Ug = Uec =
Vp = Vg = Ve =
dp= bg = becs =

2q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040



REAZIONI Nome: Es.N.040 DEFORMATA E AZIONI INTERNE Nome: Es.N.040

AN 1
A
3/17
™~ 1/17qu
19/17qb :
}ﬁmmm\ﬁ\ﬁﬁ'ﬂﬁ\\H\\\\\\HHHHHHTT’\TT’\TT’\TT’H‘T‘H‘T‘H‘T‘WW
B c V7
1 0.025 qb*/EJ HH ——15qb

19/17gb B N\ c

2/17qb? —,
I\, 3/17gb 5 /31/71;3? 3/17db
) 19/17gb o 15/17gb

w )

= - =

T+ 1 150qb C3 ——0.25 b’
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 040



PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.040

REAZIONI IPERSTATICHE
X=W,; Y=Wg.

DETERMINAZIONE DELLA DEFORMATA ELASTICA
Costanti di integrazione: ¢ 5 K, ¢pc Kgc

Relazioni di congruenza
Y'as(0) =0

Y'ap(b) - ¥'5c(0) =0
Yap(0) =0

Yag(b) =0

Yec(0) =0

Yec(0) =0

Mg = Xx/b -X -Yx/b
EJy” = 3/4Xx/b -3/4X -3/4Yx/b

EJy’ = 3/8Xx%/b -3/4Xx -3/8Yx%/b +EJ¢ 5

EJy = 1/8Xx’Ib -3/8Xx’ -1/8Yx’/b +EJp ;X +EJIK 45

Mgc = FX -qx° +Yx/b -Y
EJy” = 1/2Fx -1/2qx° +1/2Yx/b -1/2Y
EJy’ = 1/4Fx -1/60x° +1/4YX’/b -1/2Yx +Ed e

Edy = 1/12Fx* -1/24gx* +1/12Yx°/b -1/4YX* +EJgX +EIK e

Condizioni al contorno
[ bpb  Kug  Opcb  Kge  Xb/EJ YBYEJ]

0 0 0 0 0

-1 0 -3/8  -3/8

0 0 0

0

1

1

[uy

Y'ae
Y'ea
Yas
YBa
Yac
Yes

-1/4 -1/8
0 0
0 -1/6

O Ok O
O o pr o
= O O O

[qb*/EJ]

0
0
0
0
0

-1/24

¢ABb
becb
KAB
Xb/EJ
KBC
Yb?/EJ

Soluzione

[Fb*/EJ]
0
-3/136
0
-1/17
0
2/17

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = 3/136x°qb” -3/136x°gb
BA y(X)EJ = 3/136xqb’ -3/68x°gb” +3/136x°gb

BC y(x)EJ = —3/136xqb3 —1/34x2qb2 +19/204x3qb —1/24x4q

CB y(X)EJ = -13/408xqb’ +5/68x°gb -1/24x"q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

PROCEDIMENTO E RISULTATI Nome:

Es.N.040

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
g = -3/136(qb*/EJ)
decs = 13/408(gb’/EJ)

SPOSTAMENTI NODALI

u,=0 ug=0
v,=0 vg=0
$,=0 g = -3/136(qb*/EJ)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

u.=0
ve=0
Oecs = 13/408(qb*/EJ)

040





