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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.001 RISULTATI NUMERICI Es.N.001
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.002 RISULTATI NUMERICI Es.N.002

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica. \
Risolvere con PLV e/o LE. \
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \
Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.003 RISULTATI NUMERICI Es.N.003

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.004 RISULTATI NUMERICI
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Svolgere l'analisi cinematica. } }
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. ! }
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.005 RISULTATI NUMERICI Es.N.005

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.006 RISULTATI NUMERICI Es.N.006

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.007 RISULTATI NUMERICI Es.N.007

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. e -

Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. } }
Riportare la soluzione su questo foglio. | }
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.008 RISULTATI NUMERICI Es.N.008

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.009 RISULTATI NUMERICI Es.N.009

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e/o LE. }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). |
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. }
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC L
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.011 RISULTATI NUMERICI Es.N.011

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B Vg =
UMAAALLLLOAAAALAALAMLLLLA AL c o, =
q A
B
F
F
D F
D 2q A
E D

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.012 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.012
Hp=F yv.V.q
Hge = F
He=F 2 \\
\\

Wy =W =Fb
Opg = -2q = -2F/b c %A ,,,,,,,, —r—-0-—  —— ‘
0o = -29 = -2F/b F AN \ \ \ \
Bgc = -26 = -20T/b = -2bF/EJ L ! ! \ ! }
¢ = -28/b = -2b°F/EJ \\ | | | |
Kng = EJID® b A \ N \

_ N\ | \ | \
Voo = ? 2 N \ \ \
o=2 N vomeeeeweweewenete o Neee— N 2
Ed,s = EJ | MMMMMMMM ) ! !
EJgc = EJ Y } }
EJ,, =EJ | |
EJe =EJ \ \
EJor=EJ b } }
EJgr = EJ
EJp. = EJ
St

1/ Piano FC + £,
E
—[+]—
g
¢’W/ b b X,u,H,p

Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.012 RISULTATI NUMERICI Es.N.012

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.013 RISULTATI NUMERICI Es.N.013

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

2q F

2q
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Es.N.014
y.v.V.q
N 4q
[ T g
aF aF
b
4q
= LY
1 - .
b
1 < AF
E
[\ : : :
¢'W/ b b X,u,H,p

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.014 RISULTATI NUMERICI Es.N.014

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.015 RISULTATI NUMERICI Es.N.015

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
U M
q
D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Es.N.016

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.016 RISULTATI NUMERICI
E
Vg =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.017 RISULTATI NUMERICI Es.N.017

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B Vg =
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D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica. — —
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ } }
AN
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. N |
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. |
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.018 RISULTATI NUMERICI Es.N.018

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.019 RISULTATI NUMERICI Es.N.019

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =
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Svolgere l'analisi cinematica. e -

Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. } }
Riportare la soluzione su questo foglio. | }
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.020 RISULTATI NUMERICI Es.N.020

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.021 RISULTATI NUMERICI Es.N.021

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
U M
q
D
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Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e/o LE. }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). |
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. }
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC L
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Es.N.022

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.022 RISULTATI NUMERICI
E
Vg =
da=
D
D F
G "
q
D F
F
A B
A B
M °
2q B c
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.023 RISULTATI NUMERICI Es.N.023

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B Vg =
UMAAALLLLOAAAALAALAMLLLLA AL c o, =
q A
B
F
F
D F
D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.024 RISULTATI NUMERICI Es.N.024

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
F D
F D
2q D
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CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.025 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.025
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05




REAZIONI Es.N.025 RISULTATI NUMERICI Es.N.025

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

2q F

2q
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Es.N.026
y.v.V.q
N 4q
[ T g
aF aF
b
4q
= LY
1 - .
b
1 < AF
E
[\ : : :
¢'W/ b b X,u,H,p

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.026 RISULTATI NUMERICI Es.N.026

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.027 RISULTATI NUMERICI Es.N.027

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
U M
q
D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Es.N.028

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.028 RISULTATI NUMERICI
E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.029 RISULTATI NUMERICI Es.N.029

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
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SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — —
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ } }
AN
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. N |
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. |
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.030 RISULTATI NUMERICI Es.N.030

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.031 RISULTATI NUMERICI Es.N.031

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
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Svolgere l'analisi cinematica. e -

Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. } }
Riportare la soluzione su questo foglio. | }
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.032 RISULTATI NUMERICI Es.N.032

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.033 RISULTATI NUMERICI Es.N.033

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
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B A
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q
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Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e/o LE. }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). |
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. }
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC L
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.034 RISULTATI NUMERICI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.035 RISULTATI NUMERICI Es.N.035

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
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SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.036 RISULTATI NUMERICI Es.N.036

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
F D
F D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.037 RISULTATI NUMERICI Es.N.037

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

2q F

2q

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.038 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.038

Hap = -4F y.v.V.q
Hgp = -4F N .
q

W, = -4W = -4Fb 1 A B c
Osc = 40 = 4F/b g 7 7 meem I -_
Gor = -4q = -4F/b aF * \ \ / \ \ /
0,5 = 408 = 4aT/b = 4bF/EJ } ! / } } /
b = -d/b = -b’F/EJ b | | 4 | | /
o = 45007 | | / | |
Vaa =7 4q | | | L
e I~ ‘””””
EJ,g = EJ | | |
Edge = EJ b F } |
Ed,p = EJ } |
E'JDE =EJ 1 |

— | |
EJpe = EJ b ‘ \
EJ, = EJ
EJ..=EJ
1& i

1 Piano FC 1 4F
E
g
¢'W/ b b XU,H,p

Svolgere l'analisi cinematica. e -

Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. } }
Riportare la soluzione su questo foglio. | }
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.038 RISULTATI NUMERICI Es.N.038

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.039 RISULTATI NUMERICI Es.N.039

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e/o LE. }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). |
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. }
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC L
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.041 RISULTATI NUMERICI Es.N.041

DEFORMATA (coordinate locali)
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CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.042 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.042
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.042 RISULTATI NUMERICI Es.N.042

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.043 RISULTATI NUMERICI Es.N.043

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.044 RISULTATI NUMERICI Es.N.044

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. \
Risolvere con PLV e/o LE. \
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \
Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05




REAZIONI Es.N.045 RISULTATI NUMERICI Es.N.045

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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Es.N.046

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.046 RISULTATI NUMERICI
E
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Svolgere l'analisi cinematica. } }
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. ! }
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.047 RISULTATI NUMERICI Es.N.047

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.048 RISULTATI NUMERICI Es.N.048

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.049 RISULTATI NUMERICI Es.N.049

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
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Svolgere l'analisi cinematica. e -

Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ \
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. } }
Riportare la soluzione su questo foglio. | }
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.050 RISULTATI NUMERICI Es.N.050

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.051 RISULTATI NUMERICI Es.N.051

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica. ‘
Risolvere con PLV e/o LE. }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). |
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. }
Riportare la soluzione su questo foglio. }
Fornire il procedimento di calcolo. ‘
. \
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC L
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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Es.N.052

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

REAZIONI Es.N.052 RISULTATI NUMERICI
E
Vg =
da=
D
D F
G "
q
D F
F
A B
A B
M °
2q B c

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05

SPOSTAMENTI ASSOLUTI



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura

Es.N.053

Hap = -2F y,v.V,q

HBF =-2F N

Hg = -2F q
W, = -2W = -2Fb il A

Upg =-0=-F/b

Opr = -20 = -2F/b

By = -6 = -aT/b = -bF/EJ

. = -28/b = -2b°F/E] b
Kng = EJID®

=7
Vea = 2q

0.7
Ed,s = EJ

T

Edge = EJ R
EJ,p = EJ
Edpe = EJ
Edpe = EJ
Edgr = EJ
EJec = EJ

1 > .
1 Piano FC

2F

2F

~—|
o

oW

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.053 RISULTATI NUMERICI Es.N.053

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B Vg =
UMAAALLLLOAAAALAALAMLLLLA AL c o, =
q A
B
F
F
D F
D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.054 RISULTATI NUMERICI Es.N.054

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A VB =
B 2q A
F
F D
F D
2q D
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Es.N.055
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.055 RISULTATI NUMERICI Es.N.055

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =
ba=
D A
D F
DA A AL,
q
F
F
B
A B
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.056 RISULTATI NUMERICI Es.N.056

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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SUPPORTO DIAGRAMMI

Es.N.057

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.057 RISULTATI NUMERICI Es.N.057

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura

Es.N.058

=-F y,v,\V,q
or = -4F

¢ =-4F

W, = 4W = 4Fb
Oa = 40 = 4F/b T B R
Opr = 40 = 4F/b

B, = 48 = 4aT/b = 4bF/EJ

. = 48/b = 4b°F/EJ

Kag = 4EJ/D’ b
Voo = ?

p=7?

EJ,, = EJ %

HAD
H
H

EJy. = EJ T C

EJoe = EJ 4q
EJpe = EJ
EJg-=EJ b
EJec = EJ

4F

(o)

N 4q

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.058 RISULTATI NUMERICI Es.N.058

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
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Svolgere l'analisi cinematica. } ! //
Risolvere con PLV e/o LE. } } /
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } } /
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. ! }
Riportare la soluzione su questo foglio. |
Fornire il procedimento di calcolo. }
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. |
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC
Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.059 RISULTATI NUMERICI Es.N.059

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.060 RISULTATI NUMERICI Es.N.060

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.061 RISULTATI NUMERICI Es.N.061

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.062 RISULTATI NUMERICI Es.N.062

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.063 RISULTATI NUMERICI Es.N.063

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.064 RISULTATI NUMERICI Es.N.064

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.065 RISULTATI NUMERICI Es.N.065

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
Vg =

2q B

F
F
D F
D 2q A
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.066 RISULTATI NUMERICI Es.N.066

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
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A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.067 RISULTATI NUMERICI Es.N.067

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05




REAZIONI Es.N.068 RISULTATI NUMERICI Es.N.068

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.069 RISULTATI NUMERICI Es.N.069

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
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Vg =
ba=
D A
D F
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q
F
F
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
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A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.083 RISULTATI NUMERICI Es.N.083

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
Vg =

2q B

F
F
D F
D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.084 RISULTATI NUMERICI Es.N.084

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
F D
A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.085 RISULTATI NUMERICI Es.N.085

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =
ba=
D A
D F
DA A AL,
q
F
F
B
A B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.086 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.086

T

AR

Hyp = 4
4F \\ 49

BF

I T
I

L= 4F
5 = AW = 4Fb T A%;
Osc = 49 = 4F/b ar > aF
Opr = 40 = 4F/b

8, = 6= aT/b = bF/EJ

. = 48/b = 4b°F/EJ b
K, = 4EJ/B°

Voo =7

¢p=> 0 NS T [
Ed,, = EJ

| |

4 | |

TR w w
Ed,p = EJ } |
| |

| |

I I

S

é

49
Edpe = EJ

EJp, = EJ

Ed,. = EJ b
EJpc = EJ

1 > .
1 Piano FC

4F

E %H Tl

g ‘ ‘ ‘

oW

]
o
o

X,u,H,p

Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.086 RISULTATI NUMERICI Es.N.086

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.087 RISULTATI NUMERICI Es.N.087

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D
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CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.088 SUPPORTO DIAGRAMMI Es.N.088
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.088 RISULTATI NUMERICI Es.N.088

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

D A

D F
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.089 RISULTATI NUMERICI Es.N.089

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
Vg =

2q B

F
F
D F
D 2q A
E D

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05



CdSdC BGO06 | Compitino - Struttura Es.N.090
Hypo = -2F y,v,V,q
ET " N
W, =-W =-Fb | 1& B
U = 20 = 2F/b c Y A
Oor = 29 = 2F/b 2F 2F

Bgc = 26 = 2aT/b = 2bF/EJ
. = 28/b = 2b°F/EJ

3 b

Kns = 2EJ/b

Voo =7

0,=7

EJy =EJ 1

EJ,, = EJ )

EJpe = EJ K

EJy- = EJ b

EJgr = EJ

EJr. = EJ

Al |

1/ Piano FC | 2F
E

T
¢,W/ b b x,u,H,p

Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.090 RISULTATI NUMERICI Es.N.090

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
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A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.091 RISULTATI NUMERICI Es.N.091

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.092 RISULTATI NUMERICI Es.N.092

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.093 RISULTATI NUMERICI Es.N.093

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.094 RISULTATI NUMERICI Es.N.094

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

D A

D F
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A B
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05
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REAZIONI Es.N.095 RISULTATI NUMERICI Es.N.095

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
Vg =

2q B

F
F
D F
D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.096 RISULTATI NUMERICI Es.N.096

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
F D
A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.097 RISULTATI NUMERICI Es.N.097

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =
ba=
D A
D F
DA A AL,
q
F
F
B
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.098 RISULTATI NUMERICI Es.N.098

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.099 RISULTATI NUMERICI Es.N.099

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.100 RISULTATI NUMERICI Es.N.100

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. } ! //
Risolvere con PLV e/o LE. } } /
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } } /
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. ! }
Riportare la soluzione su questo foglio. |
Fornire il procedimento di calcolo. }
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. |
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC
Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.101 RISULTATI NUMERICI Es.N.101

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05




REAZIONI Es.N.103 RISULTATI NUMERICI Es.N.103

DEFORMATA (coordinate locali)
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Svolgere l'analisi cinematica. e -
Risolvere con PLV e/o LE. } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). } }
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). } }
\ \

\ \

\

Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.
Riportare la soluzione su questo foglio.
Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, versione 12.05




REAZIONI Es.N.104 RISULTATI NUMERICI Es.N.104

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y()EJ =
A . B HHHHHHHHHMHW‘HHHHH C SPSSTAMENTI ASSOLUTI
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Svolgere I'analisi cinematica. — ————
Risolvere con PLV e/o LE. \ } }
Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0). \ \ \
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0). \ } }
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC. \ } }
Riportare la soluzione su questo foglio. U |
Fornire il procedimento di calcolo. e |
. |
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. }
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste. }
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC |
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.
Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.
Rotazione assoluta W imposta al nodo C.
Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.105 RISULTATI NUMERICI Es.N.105

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
2q B A
Vg =
C ¢A =
B A
F
F D
F D
2q D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. ABBC
Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A C5
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REAZIONI Es.N.106 RISULTATI NUMERICI Es.N.106

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
E D BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Vg =

ba=

D A
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.107 RISULTATI NUMERICI Es.N.107

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
B Cc BC y(X)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

A B —
Vg =

2q B

F
F
D F
D 2q A
E D
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xy - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Piano di scorrimento del vincolo con inclinazione assegnata.

Curvatura 6 asta BC positiva se convessa a destra con inizio B.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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REAZIONI Es.N.108 RISULTATI NUMERICI Es.N.108

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =
c B BC y(x)EJ =
SPOSTAMENTI ASSOLUTI
B A Vg =
B 2q
F
F
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A 2q D
D E
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Svolgere I'analisi cinematica.

Risolvere con PLV e/o LE.

Determinare RV vincoli relativi in A,B,C col PLV (Le=0).
Determinare azioni interne in F, asta FD, col PLV (Le=0).
Tracciare la deformata elastica del tratto ABC.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Fornire il procedimento di calcolo.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Esprimere la linea elastica delle aste. AB BC

Jyz - Xyz - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Curvatura 6 asta AB positiva se convessa a destra con inizio A.

Rotazione assoluta W imposta al nodo C.

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

Calcolare la rotazione assoluta del nodo A
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DEFORMATA (coordinate locali)
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