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Es.N.019RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.020RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =



E
s.

N
.0

21
C

dS
dC

 B
G

06
 T

em
a 

sc
rit

to
 -

 S
tr

ut
tu

ra
 0

1

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no
, v

er
s.

19
.0

6.
06

y,
v,

V
,q

x,
u,

H
,p

bb ϕ,
W

b
b

A

B

C

D
E

F

GH

3F

W2F

4q q

H
D
 =

 -
3F

H
H
 =

 2
F

W
G
 =

 W
 =

 F
b

q A
B
 =

 4
q 

=
 4

F
/b

q D
E
 =

 -
q 

=
 -

F
/b

θ B
C
 =

 -
2θ

 =
 -

2α
T

/b
 =

 -
2b

F
/E

J
k A

 =
 E

J/
b

v B
 =

 ?
ϕ B

 =
 ?

E
J A

B
 =

 E
J

E
J B

C
 =

 E
J

E
J D

A
 =

 E
J

E
J D

E
 =

 E
J

E
J E

F
 =

 E
J

E
J F

G
 =

 E
J

E
J G

H
 =

 E
J

E
J B

G
 =

 E
J

S
vo

lg
er

e 
l’a

na
lis

i c
in

em
at

ic
a.

R
is

ol
ve

re
 c

on
 P

LV
 e

/o
 L

E
.

D
et

er
m

in
ar

e 
R

V
 v

in
co

li 
re

la
tiv

i i
n 

A
,B

 c
ol

 P
LV

 (
Le

=
0)

.
D

et
er

m
in

ar
e 

az
io

ni
 in

te
rn

e 
in

 G
, a

st
a 

G
F

, c
ol

 P
LV

 (
Le

=
0)

.
T

ra
cc

ia
re

 la
 d

ef
or

m
at

a 
el

as
tic

a 
de

l t
ra

tto
 A

B
C

.
R

ip
or

ta
re

 la
 s

ol
uz

io
ne

 s
u 

qu
es

to
 fo

gl
io

.
F

or
ni

re
 il

 p
ro

ce
di

m
en

to
 d

i c
al

co
lo

.
. C

ar
ic

hi
 e

 d
ef

or
m

az
io

ni
 d

at
e 

ha
nn

o 
ve

rs
o 

ef
fic

ac
e 

in
 d

is
eg

no
.

C
al

co
la

re
 r

ea
zi

on
i v

in
co

la
ri 

de
lla

 s
tr

ut
tu

ra
 e

 d
el

le
 a

st
e.

T
ra

cc
ia

re
 i 

di
ag

ra
m

m
i d

el
le

 a
zi

on
i i

nt
er

ne
 n

el
le

 a
st

e.
E

sp
rim

er
e 

la
 li

ne
a 

el
as

tic
a 

de
lle

 a
st

e.
 A

B
 B

C
J Y

Z
 -

 x
Y

Z
 -

 θ
Y

Z
  r

ife
rim

en
to

 lo
ca

le
 a

st
a 

Y
Z

 c
on

 o
rig

in
e 

in
 Y

.
C

ur
va

tu
ra

 θ
 a

st
a 

B
C

 p
os

iti
va

 s
e 

co
nv

es
sa

 a
 d

es
tr

a 
co

n 
in

iz
io

 B
.

C
al

co
la

re
 lo

 s
po

st
am

en
to

 v
er

tic
al

e 
de

l n
od

o 
B

C
al

co
la

re
 la

  r
ot

az
io

ne
  a

ss
ol

ut
a 

 d
el

 n
od

o 
B

E
s.

N
.0

21
S

U
P

P
O

R
T

O
 D

IA
G

R
A

M
M

I

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no
, v

er
s.

19
.0

6.
06



Es.N.021REAZIONI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

4q

A B
B

C

D

A

q

D E

E F
F

G

G

H

B G

Es.N.021RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.022RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.023RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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DEFORMATA (coordinate locali)
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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DEFORMATA (coordinate locali)
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Es.N.042RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.043RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.044RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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Es.N.045RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =



E
s.

N
.0

46
C

dS
dC

 B
G

06
 T

em
a 

sc
rit

to
 -

 S
tr

ut
tu

ra
 0

1

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no
, v

er
s.

19
.0

6.
06

y,
v,

V
,q

x,
u,

H
,p

bb ϕ,
W

b
b

A

B

C

D
E

F

GH

3F

2W

3F

4q q

H
D
 =

 -
3F

H
H
 =

 3
F

W
G
 =

 -
2W

 =
 -

2F
b

q A
B
 =

 4
q 

=
 4

F
/b

q D
E
 =

 -
q 

=
 -

F
/b

θ B
C
 =

 -
2θ

 =
 -

2α
T

/b
 =

 -
2b

F
/E

J
k A

 =
 E

J/
b

v B
 =

 ?
ϕ B

 =
 ?

E
J A

B
 =

 E
J

E
J B

C
 =

 E
J

E
J D

A
 =

 E
J

E
J D

E
 =

 E
J

E
J E

F
 =

 E
J

E
J F

G
 =

 E
J

E
J G

H
 =

 E
J

E
J B

G
 =

 E
J

S
vo

lg
er

e 
l’a

na
lis

i c
in

em
at

ic
a.

R
is

ol
ve

re
 c

on
 P

LV
 e

/o
 L

E
.

D
et

er
m

in
ar

e 
R

V
 v

in
co

li 
re

la
tiv

i i
n 

A
,B

 c
ol

 P
LV

 (
Le

=
0)

.
D

et
er

m
in

ar
e 

az
io

ni
 in

te
rn

e 
in

 G
, a

st
a 

G
F

, c
ol

 P
LV

 (
Le

=
0)

.
T

ra
cc

ia
re

 la
 d

ef
or

m
at

a 
el

as
tic

a 
de

l t
ra

tto
 A

B
C

.
R

ip
or

ta
re

 la
 s

ol
uz

io
ne

 s
u 

qu
es

to
 fo

gl
io

.
F

or
ni

re
 il

 p
ro

ce
di

m
en

to
 d

i c
al

co
lo

.
. C

ar
ic

hi
 e

 d
ef

or
m

az
io

ni
 d

at
e 

ha
nn

o 
ve

rs
o 

ef
fic

ac
e 

in
 d

is
eg

no
.

C
al

co
la

re
 r

ea
zi

on
i v

in
co

la
ri 

de
lla

 s
tr

ut
tu

ra
 e

 d
el

le
 a

st
e.

T
ra

cc
ia

re
 i 

di
ag

ra
m

m
i d

el
le

 a
zi

on
i i

nt
er

ne
 n

el
le

 a
st

e.
E

sp
rim

er
e 

la
 li

ne
a 

el
as

tic
a 

de
lle

 a
st

e.
 A

B
 B

C
J Y

Z
 -

 x
Y

Z
 -

 θ
Y

Z
  r

ife
rim

en
to

 lo
ca

le
 a

st
a 

Y
Z

 c
on

 o
rig

in
e 

in
 Y

.
C

ur
va

tu
ra

 θ
 a

st
a 

B
C

 p
os

iti
va

 s
e 

co
nv

es
sa

 a
 d

es
tr

a 
co

n 
in

iz
io

 B
.

C
al

co
la

re
 lo

 s
po

st
am

en
to

 v
er

tic
al

e 
de

l n
od

o 
B

C
al

co
la

re
 la

  r
ot

az
io

ne
  a

ss
ol

ut
a 

 d
el

 n
od

o 
B

E
s.

N
.0

46
S

U
P

P
O

R
T

O
 D

IA
G

R
A

M
M

I

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no
, v

er
s.

19
.0

6.
06



Es.N.046REAZIONI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

4q

A B
B

C

D

A

q

D E

E F
F

G

G

H

B G

Es.N.046RISULTATI NUMERICI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.19.06.06

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =
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DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ =
BC y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
vB =
ϕB =


