CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.042 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.042

y.v.V.q l

2F

oW’ b b b b b b X,,H.p
Ve = -2F Ve=7? A = EA EAge = EA
Vg = 2F EA,s = EA EAcc = EA EA. = EA —H—
€gc = 20T = 2F/EA EAg. = 2EA EA, = EA EAc = EA
Up="? EAc, = EA EAg = EA EAgp = EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.042

REAZIONI Allievo: Es.N.042
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 042



EQUILIBRIO Allievo: Es.N.042

E +«——— R —

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A: aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD
6Vb = -8Fb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF FG FC CD CG GD
5Vpb -Hg,b = -8Fb

Rotazione intorno a B: aste BF FG FC CD CG GD

4Vgb +Hcb = -6Fb

Rotazione intorno a F: aste FC CD CG GD

3Vpb -Hgb = -4Fb

Rotazione intorno a C: aste CG GD

2Vpb +Hgb = -2Fb

Rotazione intorno a G: aste GD

Vpb -Hpcb =0

Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Vpb Hgab Hegh Hocb Hegb Hgeb]  [Fb] [Fb]

b | 6 0 0 0 0 0 -8 Vb -4/3

¢z | 5 -1 0 0 0 0 -8 Hgab 4/3

e | 4 0 0 0 1 0| _ |-6 Heeb | [-2/3

b/ 3 O -1 0O O O | |4 Hegb |~ | O

b | 2 0 0 0 0 1 -2 Hgeb 2/3

Gop L 1 0 0 -1 0 0 0 Hpcb -4/3

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.042
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.042 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.042

REAZIONI
Hy=0 V,=4l3F V= -43F
N, = 4/3F Ngc =0 Nep = -4/3F Ng = -2/3F Neg = 2/3F N = -4V2/3F

Ngg = -2V2/3F  Nge = 2V2/3F  Npo=-2V2/3F  Ngg = 2V2/3F  Ngp = 4V2/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = 26/9(Fb/EA)
v, = -6(Fb/EA)

— 20 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.043

yvV.a !

=

oW’ ‘ b ‘ b b b b b X,,H.p
Ve =-3F Vp=? EAs = EA EAc = EA
V; = -6F EAss = EA EA, =EA EAgp = EA
Vg =-3F EAgc = 3EA EAg = EA
€gc = 20T = 2F/EA EAc, = EA EAg: = EA
up="? EAg = EA EA. = EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.043
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.043

REAZIONI Allievo: Es.N.043
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 043



EQUILIBRIO Allievo: Es.N.043

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A:
6Vpb = 36Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,\b = 24Fb
Rotazione intorno a B:
4Vpb +H b = 15Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 6Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hg b = 3Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgb Hegb

o[ 6 O O
bes | 5 1 0O
bge | 4 O O
bc| 3 O -1
bs| 2 O O
bol 1 O O

aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FCCD CG GD

aste CG GD

aste GD

Soluzione del sistema

HDCb HFEb HGFb] [FbJ [Fb]

0 0 0 36 Vpb 6

0 0 O 24 Hgab 6

o 1 o0 | _|15 Heeb | _ -9

0o 0 o0 | |8 Heb | |12

0 0 1 3 Hgeb 9

-1 0 o0 0 Hocb 6

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.043
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.043 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.043

REAZIONI
H,=0  V,=6F V,=6F

N, = 6F Ngc = 12F Nep = 6F Ng = -9F Neg = -OF N, = -6V2F

Ngg = 3V2F Nge = -3V2F  Noc=-3V2F  Ngg=3V2F  Ngy=-6V2F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U, = 18(Fb/EA)
Vp = -(66+24V2)(Fb/EA)
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CdSdCBGO5 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.044

yv.V.g <

(’i E
E

¢,w/ ‘ b ‘ b b b
V. =-3F Ve =? EA.; = EA
V. = 12F EAs =EA EAxe = EA
Vg =-3F EAgc = 4EA EAg = EA
€5 = 20T = 2F/EA EA., = EA EAg- = EA
u.=? EA. = EA EA.. =EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

b X,u,H,p
EAc; =EA
EAgp = EA

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.044
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.044

REAZIONI Allievo: Es.N.044
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 044



EQUILIBRIO Allievo: Es.N.044

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A:
6Vpb = -18Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,b = -12Fb
Rotazione intorno a B:
4Vpb +H b = -3Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 6Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hg b = 3Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgb Hegb
o[ 6 0 0

bes | 5 1 0O
bge | 4 O O
bc| 3 O -1
bs| 2 O O
bol 1 O O

aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FCCD CG GD

aste CG GD
aste GD
Soluzione del sistema

HDCb HFEb HGFb] [FbJ [Fb]

0 0 0 -18 Vb 3

0o 0 o0 -12 Hgab -3

0 1 o |_|-3 Heb | |9

0 0 0| |6 Hegb | |15

0 0 1 3 Hgeb 9

10 0 0 Hocb -3

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.044
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.044 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.044

REAZIONI
H,=0  V,=-3F V =-3F

N, = -3F Ngc = -15F Nep = -3F Nep = OF Neo = 9F N,e = 3V2F
Neg = -6V2F  Ng. = 6V2F N = 6V2F Neg = -6V2F  Ngo = 3V2F
SPOSTAMENTI ASSOLUTI

U, = -31/4(Fb/EA)
Ve = (189+120v2)/4(Fb/EA)

— 200 Fb/EA

H 7  ——20F
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 044



CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4 Es.N.045 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.045

y.v.V.q I

3F

b

g

oW’ b b b b b b X,,H.p
Ve =3F Ve=7? A = EA EAge = EA
Vg =-3F EAus = EA EAr = EA EA. = EA —H—
€gc = 20T = 2F/EA EAgc = 1/4EA EA, = EA EAc = EA
Up="? EAc, = EA EAg = EA EAgp = EA

Tl

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 045




RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.045

REAZIONI Allievo: Es.N.045
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 045



EQUILIBRIO Allievo: Es.N.045

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO
Rotazione intorno a A: aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

6Vyb = 12Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,b = 12Fb
Rotazione intorno a B:
4Vgb +H b = 9Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 6Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hgb = 3Fb
Rotazione intorno a G:

Vob -Hocb =0

Matrice di equilibrio

bae
bes
ber
Prc
bee
bep

6

PN WO

0
-1

O O oo

[Vpb Hgb Hegb

0
0
0
-1
0
0

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FC CD CG GD

aste CG GD

aste GD

Soluzione del sistema

Hch HFEb HGFb] [Fb] [Fb]

0 0 0 12 Vb 2

0 0 0 12 Hgab -2

0 1 o | _ 1|9 Heb | (1

0 0 o | |8 Heb |~ | O

0 0 1 3 Hgeb -1

-1 0 0 0 H,.b 2

DC

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo:

Es.N.045

— 25 Fb/EA

H —  ——3F
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.045
REAZIONI

H,=0  V,=-2F V,=2F

N, = -2F Ngc =0 Nep = 2F Ne = F Neg = -F Nje = 2V2F

Ngg = V2F Nge = -V2F Nec = V2F Neg = -V2F Ngp = -2V2F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Ug = 2/3(Fb/EA)
v, = -6(Fb/EA)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.046

yvV.a b

4

E
E

“IF

¢,w/ ‘ b ‘ b b
Vg = -4F Ve =? EA.; = EA
V. = -8F EA,, = EA EAue
Vg = -4F EAgc = 1/3EA EAg = EA
€5 = 20T = 2F/EA EA., = EA EAg- = EA
u.=? EA. = EA EA.. =EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

b X,u,H,p
EAc; =EA
EAgp = EA

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.046
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.046

REAZIONI Allievo: Es.N.046
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 046



EQUILIBRIO Allievo:

Es.N.046

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO
Rotazione intorno a A: aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

6V,b = 48Fb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF FG FC CD CG GD

5Vpb -Hg\b = 32Fb
Rotazione intorno a B:
4Vpb +H b = 20Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 8Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hb = 4Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgb Hegb

o[ 6 O O
bes | 5 1 0O
bge | 4 O O
bc| 3 O -1
bs| 2 O O
bol 1 O O

aste BF FG FC CD CG GD

aste FCCD CG GD

aste CG GD

aste GD

Hpcb Hegb Hgeb]

0

O O oo

0

O O o r o

0

O O OO

[Fb]

48
32
20

8
4
0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Soluzione del sistema
[Fb]
Vb 8

)
m

Hgab
Hech
Hegb 16
Hoeb
Hpocb

REAZIONI Allievo:

Es.N.046
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.046 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.046

REAZIONI
H,=0  V,=8F V,=8F

N, = 8F Ngc = 16F Nep = 8F Ng = -12F Neg = -12F N, = -8V2F

Ngg = 4V2F Nge = -4V2F N = -4V2F Neg = 4V2F Ngp = -8V2F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U, = 66(Fb/EA)
Vp = -(214+32V2)(Fb/EA)
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 046



CdSdCBGO5 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.047

yv.V.g &

4
F

E

“IF

¢,w/ ‘ b ‘ b b
Vg = -4F Ve =? EA.; = EA
V. = 16F EA,, = EA EAue
Vg = -4F EAqc = 1/2EA EAg = EA
€5 = 20T = 2F/EA EA., = EA EAg- = EA
u.=? EA. = EA EA.. =EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

b X,u,H,p
EAc; =EA
EAgp = EA

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.047
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.047

REAZIONI Allievo: Es.N.047
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 047



EQUILIBRIO Allievo: Es.N.047

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A:
6Vpb = -24Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,b = -16Fb
Rotazione intorno a B:
4V b +H b = -4Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 8Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hb = 4Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgb Hegb
o[ 6 0 0

bes | 5 1 0O
bge | 4 O O
bc| 3 O -1
bs| 2 O O
bol 1 O O

aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FCCD CG GD

aste CG GD
aste GD
Soluzione del sistema

HDCb HFEb HGFb] [FbJ [Fb]

0 0 o0 24 YA -4

0o 0 o0 -16 Hgab -4

0 1 o |_|-4 Heeb | 12

0 o0 0| |8 Hegb | |-20

0 0 1 4 Hgeb 12

10 0 0 Hocb -4

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.047
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.047 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.047

REAZIONI
H,=0  V,=-4F V =-4F

N,g = -4F Ngc = -20F Ngp = -4F Ng = 12F N = 12F N,e = 4V2F
Ngg = -8V2F  Ng. = 8V2F Nec = 8V2F Neg = -8V2F  Ngp = 4V2F
SPOSTAMENTI ASSOLUTI

U, = -46(Fb/EA)
vp = (170+40v2)(Fb/EA)

— 600 Fb/EA

H 7  ——25F
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 047



CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4 Es.N.048 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.048

y.v.V.q I

“IF

b

g

oW’ b b b b b b X,,H.p
Ve = 4F Ve=7? A = EA EAge = EA
Vg = -4F EA,s = EA EAcc = EA EA. = EA —H—
€gc = 20T = 2F/EA EAg = 2/3EA EA, = EA EAc = EA
Up="? EAc, = EA EAg = EA EAgp = EA

Tl

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F C5

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 048




RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.048

REAZIONI Allievo: Es.N.048
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REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.048 REAZIONI Allievo:

Es.N.048

N\,

aF
aF

R

(9}

< o)
)

X
/

(@]

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A: aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD
6Vpb = 16Fb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF FG FC CD CG GD

5Vpb -Hg,b = 16Fb

Rotazione intorno a B: aste BF FG FC CD CG GD

4Vyb +Hb = 12Fb

Rotazione intorno a F: aste FC CD CG GD

3Vpb -Hgb = 8Fb F
Rotazione intorno a C: aste CG GD
2Vpb +Hb = 4Fb

N\,

n=—
4/3F
2\
e\

-

Rotazione intorno a G: aste GD
Vb -Hycb =0 E \
Matrice di equilibrio Soluzione del sistema ‘[

[Vpb Hgab Hegb Hpcb Hegb Hopb]  [Fb] [Fb] "Ve/%
¢/ 6 0 0O 0 0 O 16 Vb 8/3 B
¢/ 5 -1 0 0 O 16 Hgab -8/3
e | 4 0 0 0 1 0 | _ |12 Heeb | _ 413 B
b/ 3 0O -1 0 0 O 8 Hegb 0
b/ 2 0O 0O 0 0 1 4 Heeb -4/3
bl 1 O O -1 0 O 0 Hpcb 8/3 J&

<
E o
i

oo

Q
N
gU\/b
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.048 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.048

REAZIONI
Hy=0 V,=-8/3F  V,=8I3F
N, = -8/3F Ngc =0 Nep = 8/3F Ne = 4/3F Neg = -4/3F N,e = 8V2/3F

Neg = 4V2/3F  Ngo = -4V2/3F N =4V2/13F  Neg=-4V2/3F  Ng, = -8V2/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Ug = 2/9(Fb/EA)
v, = -6(Fb/EA)

— 30 Fb/EA

__'____'____'_"i:“}}\?/
TR
<
//

Al ,,,,,, > < N 7
T

H — +—5F
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4

Es.N.049

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.049

y.v.V.q

4

lu
o
=

oW ‘ b b
Ve=-F ve=? EA = EA
V= -2F EA, = EA EA,. = EA
Vg=-F EAgc = 3/4EA EAgs = EA
€sc = -30T = -3F/EA EAco = EA EAg = EA
up="? EAg = EA EA- = EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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EAcc = EA
EAgo = EA
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.049

REAZIONI Allievo: Es.N.049
D
/ D
G
G
G
C
C
C
C
F
F
F
F
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B
B
B
| ///////////
E
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REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.049

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A:
6Vpb = 12Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,b = 8Fb
Rotazione intorno a B:
4V b +H b = 5Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 2Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +H b = Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgib Hegb
b | 6 0 0

bs| 5 1 0O
be | 4 O O
de| 3 0 -1
des| 2 O 0
ol 1 O O

aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FC CD CG GD

aste CG GD

aste GD

Soluzione del sistema

Hocb Heeb Hoeb]  [Fb) [Fb]

0 0 0 12 Vb 2

0 0 0 8 Hgab 2

0 1 0| _ |5 Heb | -3

0 0 o0 | |2 Heb |~ | 4

0 0 1 1 Hgeb -3

-1 0 0 0 H,.b 2

DC

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.049
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.049 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.049

REAZIONI
H,=0  V,=2F V,=2F

N, = 2F Ngc = 4F Nep = 2F Ng = -3F Neg = -3F Npe = -2V2F

Ngg = V2F Nge = -V2F N = -V2F Neg = V2F Ngp = -2V2F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U, = 19/3(Fb/EA)
v, = -(23+8V2)(Fb/EA)

[N N
e T

H — +—5F
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CdSdCBGO5 TravaturaReticolare Esempio4 Es.N.050 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.050

yVv,V,q S

4 ‘ b

¢,W/ b b b b b b X,u,H,p
Ve=-F Ve=7? EArs =EA EAce = EA
Ve =4F EA,s = EA EA=EA EAgp = EA —|+|—
Ve=-F EAgc = EA EAgs = EA o
£, = -30T = -3F/EA EA, = EA EA,, = EA
u.=? EA,, = EA EA.. = EA

Tl

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F C5 050
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.050

REAZIONI Allievo: Es.N.050
D
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REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.050

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A:
6Vpb = -6Fb
Rotazione intorno a E:
5Vpb -Hg,b = -4Fb
Rotazione intorno a B:
4Vyb +H b = -Fb
Rotazione intorno a F:
3Vpb -Hgb = 2Fb
Rotazione intorno a C:
2Vpb +Hgb = Fb
Rotazione intorno a G:
Vpb -Hpcb=0

Matrice di equilibrio
[Vpb Hgb Hegb

o[ 6 O O
bes | 5 1 0O
bge | 4 O O
bc| 3 O -1
bs| 2 O O
bol 1 O O

aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD

aste EB BC BF FG FC CD CG GD

aste BF FG FC CD CG GD

aste FCCD CG GD

aste CG GD
aste GD
Soluzione del sistema

HDCb HFEb HGFb] [Fb] [Fb]

0 0 o0 -6 Vb 1

0 0 o0 -4 Heab 1

0 1 0| _ |1 Heeb |13

0 0 0| |2 Hegb | |5

0 0 1 1 Hgeb 3

10 0 0 Hocb -1

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.050
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.050 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.050

REAZIONI
Ha=0  V,=-F  Vg=-F

N = -F Ngc = -5F Ngp = -F N = 3F N = 3F N, = V2F
Ngg = -2V2F  Ng = 2V2F Nec = 2V2F Neg = -2V2F  Ngp = V2F
SPOSTAMENTI ASSOLUTI

u, = -10(Fb/EA)
Vp = (38+10v2)(F/EA)

— 120 Fb/EA

H 7  —6F
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio4 Es.N.051 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.051

y.v.V.q I
| :

oW b b b b b b X,U,H,p
V. =-F Ve=? EA.. = EA EA4 = EA
Vo=F EA,; = EA EA.; = EA EA.. =EA —H—
€5c = -3aT = -3F/EA EAgc = 312EA EA,. = EA EA.c = EA
u.=? EA, = EA EA., = EA EAg, = EA

Tl

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

A, - Xy - B, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Allungamento termico assegnato € su asta BC.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo F

Calcolare lo spostamento verticale del nodo F C5
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RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.051

REAZIONI Allievo: Es.N.051
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REAZIONI

H, = V, = V, =

Npg = Ngc = Nep = Neg = Neg = Npe =
Neg = Nge = Nee = Neg = Ngp =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.051

{ ILL

E +«——— R —

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a A: aste AE EF EB BC BF FG FC CD CG GD
6Vpb = -4Fb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF FG FC CD CG GD
5Vpb -Hg,b = -4Fb

Rotazione intorno a B: aste BF FG FC CD CG GD

4Vgb +Hcb = -3Fb

Rotazione intorno a F: aste FC CD CG GD

3Vpb -Hgb = -2Fb

Rotazione intorno a C: aste CG GD

2Vpb +Hgb = -Fb

Rotazione intorno a G: aste GD

Vpb -Hpcb =0

Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Vpb Hgab Hegh Hocb Hegb Hgeb]  [Fb] [Fb]

b | 6 0 0 0 0 0 -4 Vb -2/3

¢z | 5 -1 0 0 0 0 -4 Hgab 2/3

e | 4 0 0 0 1 o | _ |-3 Heeb | [-1/3

bc| 3 O -1 0 0O 0| |-2 Hegb |~ | O

b | 2 0 0 0 0 1 -1 Hgeb 1/3

Gop L 1 0 0 -1 0 0 0 Hpcb -2/3

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:

Es.N.051
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo:

RISULTATI NUMERICI Allievo:

Es.N.051

— 25 Fb/EA

R T T

7 N\
X

,
A\

MS S

H 7  ——12F
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REAZIONI
Hy=0 V,=2/3F  V,=-2/3F
N, = 2/3F Ngc =0 Nep = -2/3F Ng = -1/3F

Ngg = -V2/3F  Nge=v2/3F N =-V2/3F N = V2/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

U = -23/9(Fb/EA)
Ve = 9(Fb/EA)

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Neg = 1/3F

Nep = 2V2/3F

Npe = -2V2/3F

051





