CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5

Es.N.042

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

Es.N.042
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V,=F ug="? EAp=EA  EAp=EA
Ve=-F Ve="? EAic=EA  EAp,=EA

Svolgere I'analisi cinematica.
Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo E

Calcolare lo spostamento verticale del nodo E

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

X,u,H,p
EAgp = EA
EAp: = EA
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REAZIONI Allievo: Es.N.042 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.042

F F REAZIONI
He = V= H, = V, =
Npg = Ngc = Npg = Npa = Neg = Nea = Npe =
Nec = Nep = Npe =

A D
A D

A A D D
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c
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.042 REAZIONI Allievo: Es.N.042
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EQUAZIONI DI EQUILIBRIO A D
Rotazione intorno a F: aste FD DB DA DE AB EB AE EC BC AT—— W’D
-12Vcb = -4Fb A A D D
Rotazione intorno a D: aste DA AB AE ‘;{,x é<
-3Hg,b = 12/5Xb -3Yb ©
Rotazione intorno a D: aste DE EB EC BC
-3H.b -8V_b +3Hg,b = -12/5Xb -4Fb
Rotazione intorno a E: aste EB BC
3Hcgb -3Hgpb = 12/5Xb
Rotazione intorno a E: aste EC
-4Vcb -3H b =0
Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Hb Vb Hegb Hggb Heab] [ Xb Yb Fb ] [Xb Yb Fb]
dp| O -12 O 0 0 0 0 -4 Vb 0O 0 173 \
doa| O 0 0 0 -3 12/5 -3 0 Heab 4/5 1 0 £ £ B 8
P | -3 -8 0 0 3 |[=(12/5 0 -4 Hb |=1]0 1 4/9 EW’ ——8
des | O 0 3 -3 0 12/5 0 0 Hgpb -4/5 0 -4/9 E B
Pec L O -4 -3 0 0 0 0 0 Hegb 0 0 -4/9 § &q
c c
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.042 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.042

REAZIONI
H.=0 Vo=13F  H.=0 V. = -1/3F
Ny =5/9F  Ngo=5/9F  Npz=0 Nop=2/3F  Ngg=-2/3F N, =4/9F N,=0

Nec = -4/9F  Ngp=-5/9F  Ngg = -5/9F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = -16/9(Fb/EA)
Vg = -422/81(Fb/EA)

— 12 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.043
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oW 4p 4b 4b X,U,H,p
Ve =-F Ug =7 EA,=EA  EA,,=EA  EA,.=EA  EA,=EA  EA,=EA
Ve=F Vg =7 EA,c=EA  EA,=EA  EA,=EA  EA, =EA  EA,=EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo B

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

Es.N.043
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RISULTATI NUMERICI Allievo:

Es.N.043

REAZIONI Allievo: Es.N.043
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REAZIONI

H, = V, = Hp = V, =
Npg = Ngc = Nep = Npe =
Nee = Neg = Nee =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
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EQUILIBRIO Allievo:

Es.N.043

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a D: aste DF FE FC EA EC EB AB BC BF
-12V,b = -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FE EA EC EB AB BC BF
3H,b -8V,b +3Hcb = -3Yb -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FC

-3Hpb -3H.b = 3Yb

Rotazione intorno a E: aste EA AB

3H,b -4V,b = -3Xb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF

3Hggb = 3Xb -3Yb

Matrice di equilibrio
[Hb V,b Heb Hegb Hegb]  [Xb Yb Fb]

be [ O 12 0 0 O 00 -4
de| 3 -8 0 3 0 0 -3 -4
b/ O O -3 3 0 =|0 3 0
den| 3 4 0 0 O 30 0
b . O O O 0 3 3 -3 0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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Soluzione del sistema

[Xb Yb Fb]
V,b 0 0 13
H,b -1 0 49
Heb | = | -1 0 89
Heeb 1 -1 -89
H_ob 1 -1 0
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REAZIONI Allievo:

Es.N.043

RN

——C
1/3F
C

4

RON
w

— ——8
1/3F

v

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

w]

4/9F

w

—
4/9F

043



DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.043 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.043

REAZIONI
Hy=0 V,=138F  Hy=0 V,, = -1/3F

Ny =49F  Nge=0 Nep = -419F N,z =-5/9F Ngc=-5/9F Ng=5/9F N, =5/9F
Ng- =0 Ngg = -1/3F N = 1/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Ug = 16/9(Fb/EA)
Vg = -260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.044 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.044
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Svolgere I'analisi cinematica. } N }
Riportare la soluzione su questo foglio. } A }
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. | N |
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. e
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo E
CED

Calcolare lo spostamento verticale del nodo E
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano



REAZIONI Allievo: Es.N.044 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.044

D D REAZIONI
He = V= Hp = V, =
Npg = Nea = Ngp = Negg = Nee = Nge = Npe =
N = Nep = Nee =

B F
B B F F
E E A A
E A
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.044
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EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a D: aste DF FB FA FE AB EB EC AE CA
-12Vcb = -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FB

3Hgeb = -12/5Xb -3Yb

Rotazione intorno a F: aste FA AB AE
-3H,cb -4Ve,b = 12/5Xb -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FE EB EC CA
-3Hcb -8V b +3H,.b -3Hgb +4V b =0
Rotazione intorno a E: aste EC CA

-4Vcb +3H,.b =0

Matrice di equilibrio
[Hb Vob Hyb Hgb V] [ Xb Yb  Fb ]

e[ 0O 12 0 0 O 0 0o -4
dg| O O O 3 0 125 30
en| O O 3 0 -4 =125 0 -4
O | 3 8 3 -3 4 0 0 o
dec L O 4 3 0 O 0 0 0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

Soluzione del sistema

[Xb Yb Fb]
Vb 0 0 13
Hgeb -4/5 -1 0
Heb|=|10 0 49
H.b 0 1 49
Vb 35 0 23

REAZIONI Allievo:

Es.N.044
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.044 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.044

REAZIONI
H.=0 Vo=13F  Hy=0 V,, = -1/3F
Ny =5/9F N, =5/9F  Ngy=4/9F N =0 Neg = -4/9F  Ngo=-1/3F N, = 1/3F
Q Ny =0 Nep = -5/9F N = -5/9F

o
N

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = -16/9(Fb/EA)
Vg = -260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.045 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.045
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Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. N\
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare lo spostamento verticale del nodo A C5 045

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano




REAZIONI Allievo: Es.N.045 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.045

F F REAZIONI
He = V= H, = V, =
Npg = Ngc = Npg = Npa = Neg = Nea = Npe =
Nec = Nep = Npe =

A D
A D

A A D D

E E B B
E B

E B

C

c
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.045 REAZIONI Allievo: Es.N.045

n

m
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EQUAZIONI DI EQUILIBRIO A D
Rotazione intorno a F: aste FD DB DA DE AB EB AE EC BC A—— W’D
-12V b = 4Fb A A D D
Rotazione intorno a D: aste DA AB AE %X‘ 4§<
-3Hg,b = 12/5Xb -3Yb
Rotazione intorno a D: aste DE EB EC BC
-3H:b -8V b +3H.,b = -12/5Xb +4Fb
Rotazione intorno a E: aste EB BC
3Hcgb -3Hgb = 12/5Xb
Rotazione intorno a E: aste EC
-4Vb -3H gbh =0
Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Hb Vb Hegb Hggb Heab] [ Xb Yb Fb ] [Xb Yb Fb]
dp| O -12 O 0 0 0 0 4 Vb 0 0 -1/3
Opa| O 0 0 0 -3 12/5 -3 0 Hea b 4/5 1 0 d E B B
Ope | -3 -8 0 0 3 | =125 0 4 Hb | =]0 1 -4/9 = ——8B
des | O 0 3 -3 0 12/5 0 0 Hgpb -4/5 0 4/9 E B
Pec L O -4 -3 0 0 0 0 0 Hegb 0 0 4/9 § &q

C

c
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano 045



DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.045 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.045

REAZIONI
H.=0 Vo=-1/3F  H.=0 V. = 1/3F
Npy =-5/9F  Ngo=-5/9F Npz=0 Nop=13F  Ngg=-1/3F Ng,=-4/9F N,=0
Q Nec =4/9F  Ngo=5/9F N, =5/9F

o
N

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
u, = 16/9(Fb/EA)
v, = -260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.046
y,v,\V,q
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V.=F Vg =7 EA,c=EA  EA,=EA  EA,=EA  EA, =EA  EA,=EA

Svolgere I'analisi cinematica.
Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo B

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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RISULTATI NUMERICI Allievo:

Es.N.046

REAZIONI Allievo: Es.N.046
D D
F c
F C
F F C C
E E B B
E B
E B
A A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = Hp = V, =
Npg = Ngc = Nep = Npe =
Nee = Neg = Nee =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.046

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a D: aste DF FE FC EA EC EB AB BC BF
-12V,b = -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FE EA EC EB AB BC BF
3H,b -8V,b +3H.b = -3Yb -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FC

-3Hcpb -3Heb = 3Yb

Rotazione intorno a E: aste EA AB

3H,b -4V,b = -3Xb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF

3H b = 3Xb -3Yb

Matrice di equilibrio Soluzione del sistema

[Hb Vb Heb Hegb Hegb]  [Xb Yb Fb] [Xb Yb Fb]
e[ O 12 0 0 O 00 -4 V,b 0 0 13
| 3 8 0 3 0 0 -3 -4 H,b -1 0 49
dc| O O -3 -3 0 |=|0 3 0 Hob | = | -1 0 89
x| 3 4 0 0 O 30 0 Heeb 1 -1 -89
0L O O 0O 0 3 3 30 Hegh 1 -1 0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.046 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.046

REAZIONI
Hy=0 V,=138F  Hy=0 V,, = -1/3F

Ny =49F  Nge=0 Nep = -419F N,z =-5/9F Ngc=-5/9F Ng=5/9F N, =5/9F
Ng- =0 Neg = 2/3F N, = -2/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Ug = 16/9(Fb/EA)
Vg = -422/81(Fb/EA)

\\

— 12 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5

Es.N.047

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

Es.N.047
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Svolgere I'analisi cinematica. } N }
Riportare la soluzione su questo foglio. } A }
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. | N |
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. e
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo E
CED

Calcolare lo spostamento verticale del nodo E
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Allievo: Es.N.047 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.047

D D REAZIONI
He = V= Hp = V, =
Npg = Nea = Ngp = Negg = Nee = Nge = Npe =
N = Nep = Nee =

B F
B B F F
E E A A
E A
E A
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.047

e h — Y
¢ e Foe 458 | @ 7
o

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a D: aste DF FB FA FE AB EB EC AE CA
-12V.b = -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FB

3Hgeb = -12/5Xb -3Yb

Rotazione intorno a F: aste FA AB AE
-3H,cb -4V b = 12/5Xb

Rotazione intorno a F: aste FE EB EC CA
-3H.b -8V b +3H,.b -3Hgb +4V b = -4Fb
Rotazione intorno a E: aste EC CA

-4V b +3H,.b=0

Matrice di equilibrio Soluzione del sistema

[Hb Vb Hucb Hgeb Vbl [Xb Yb  Fb | [Xb Yb Fb]
e[ 0 12 0 0 O 0 0 -4 Vb 0 0 13
g | O O 0O 3 0 125 -3 0 Hggb 45 -1 0
Gep | O O 3 0 -4 |= 125 0 0 Hib | =] 0 0 49
b | 3 8 3 -3 4 0 o0 -4 Heb 0 1 49
el O 4 3 0 0 0 0 o Viab 35 0 -1/3

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI Allievo:
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.047 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.047

REAZIONI

H.=0 Vo=13F  Hy=0 V,, = -1/3F
Ny =5/9F N, =5/9F  Ngy=4/9F N =0 Neg = -4/9F  Ng-=2/3F N, =-2/3F
Ny =0 Nep = -5/9F N = -5/9F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = -16/9(Fb/EA)
Vg = -422/81(Fb/EA)

— 12 Fb/EA
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.048 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.048
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N\ ‘ 7 ‘ 7
\ | \ 7 | y
N\ | y | pd
N\ ‘ 7 ‘ 7
N\ ‘ N\ 7 ‘ //
Svolgere I'analisi cinematica. N } p } p g
Riportare la soluzione su questo foglio. } }
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. " L | 7

Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo A

Calcolare lo spostamento verticale del nodo A C5 048
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REAZIONI Allievo: Es.N.048 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.048

F F REAZIONI
He = V= H, = V, =
Npg = Ngc = Npg = Npa = Neg = Nea = Npe =
Nec = Nep = Npe =

A D
A D

A A D D

E E B B
E B

E B

C

c
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.048 REAZIONI Allievo: Es.N.048

n

4/9F

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO A D
Rotazione intorno a F: aste FD DB DA DE AB EB AE EC BC A—— = D
-12V b = 4Fb A A D D
Rotazione intorno a D: aste DA AB AE %X‘ 4§<
-3Hg,b = 12/5Xb -3Yb
Rotazione intorno a D: aste DE EB EC BC
-3H:b -8V b +3H.,b = -12/5Xb +4Fb
Rotazione intorno a E: aste EB BC
3Hcgb -3Hgb = 12/5Xb
Rotazione intorno a E: aste EC
-4Vb -3H gbh =0
Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Hb Vb Hegb Hggb Heab] [ Xb Yb Fb ] [Xb Yb Fb]
dp| O -12 O 0 0 0 0 4 Vb 0 0 -1/3
Opa| O 0 0 0 -3 12/5 -3 0 Hea b 4/5 1 0 d E B B
Ope | -3 -8 0 0 3 | =125 0 4 Hb | =]0 1 -4/9 EW —B
des | O 0 3 -3 0 12/5 0 0 Hgpb -4/5 0 4/9 E B
Pec L O -4 -3 0 0 0 0 0 Hegb 0 0 4/9 § &q

C

c
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.048 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.048

REAZIONI
H.=0 Vo=-1/3F  H.=0 V. = 1/3F
Npy =-5/9F  Ngo=-5/9F Npz=0 Nop=-2/3F  Ngg=2/3F N, =-4/9F N,=0

Nec =4/9F N =5/9F N =5/9F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
u, = 16/9(Fb/EA)
v, = -422/81(Fb/EA)

— 12 Fb/EA

A7 —— -
< il

H —~ +——08F
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.049
y,v,\V,q l I
w L
4 E F
3b
%
A B C D 7

g

oW 4p 4b 4b X,U,H,p
Ve =-F Ug="? EA,=EA  EA,,=EA  EA,.=EA  EA,=EA  EA,=EA
Ve=F Ve =7? EA,c=EA  EA,=EA  EA,=EA  EA, =EA  EA,=EA

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo C

Calcolare lo spostamento verticale del nodo C

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo:

Es.N.049

%H

Tl

CEd
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RISULTATI NUMERICI Allievo:

Es.N.049

REAZIONI Allievo: Es.N.049
D D
F c
F C
F F C C
E E B B
E B
E B
A A

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

REAZIONI

H, = V, = Hp = V, =
Npg = Ngc = Nep = Npe =
Nee = Neg = Nee =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Uc =
Ve =

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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EQUILIBRIO Allievo:

Es.N.049

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO

Rotazione intorno a D: aste DF FE FC EA EC EB AB BC BF
-12V,b = -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FE EA EC EB AB BC BF
3H,b -8V,b +3Hcb = -3Yb -4Fb

Rotazione intorno a F: aste FC

-3Hpb -3H.b = 3Yb

Rotazione intorno a E: aste EA AB

3H,b -4V,b = -3Xb

Rotazione intorno a E: aste EB BC BF

3Hggb = 3Xb -3Yb

Matrice di equilibrio
[Hb V,b Heb Hegb Hegb]  [Xb Yb Fb]

be [ O 12 0 0 O 00 -4
de| 3 -8 0 3 0 0 -3 -4
b/ O O -3 3 0 =|0 3 0
den| 3 4 0 0 O 30 0
b . O O O 0 3 3 -3 0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

U

Soluzione del sistema

[Xb Yb Fb]
V,b 0 0 13
H,b -1 0 49
Heb | = | -1 0 89
Heeb 1 -1 -89
H_ob 1 -1 0

FB

REAZIONI Allievo:

Es.N.049

RN

——C
1/3F
C

4

RON
w

— ——8
1/3F

v
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.049 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.049

REAZIONI
Hy=0 V,=138F  Hy=0 V,, = -1/3F

Ny =49F  Nge=0 Nep = -419F N,z =-5/9F Ngc=-5/9F Ng=5/9F N, =5/9F
Ng- =0 Ngg = -1/3F N = 1/3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = 16/9(Fb/EA)
V. = 260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA

Vs

58
S
HR

REREAS)
>4
v
~/

H 7 ——06F
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.050 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.050
y,v,\V,q
N
E B D
T c 7
\ \
\ \
* | |
\ \
| [
| \ [
| A [
1 A F | |
T8 ILL **************
K\ '
¢,W/ 4b 4b 4b X,U,H.p
—[+]—
V,=-F ug="? EA,; = EA EA;; = EA EA.c = EA EA,e = EA EA,, = EA —
Ve=F Vg =? EA., = EA EA;; = EA EAz- = EA EA,- = EA EAg = EA
~ ‘ \7\ 7777777777777 7 ‘ 77777777777777
| [
| [
\ N \
A
| N\ |
N\ ‘ 7 N\ ‘
AN | / N\ ‘
\ N \
\ | / N\ |
A 7 A z
N | S AN |
|E31
\ \
\ \
\ \
\ \
| [
Svolgere I'analisi cinematica. } N }
Riportare la soluzione su questo foglio. } A }
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. | N |
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. e
Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.
Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo B
CED

Calcolare lo spostamento verticale del nodo B
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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REAZIONI Allievo: Es.N.050 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.050

D D REAZIONI
He = V= Hp = V, =
Npg = Nea = Ngp = Negg = Nee = Nge = Npe =
N = Nep = Nee =

B F
B B F F
E E A A
E A
E A

C

¢}
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.050
X
g : :
P ]
c ¢ Hoe 47 G 7

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO
Rotazione intorno a D:
-12Vcb = -4Fb

Rotazione intorno a F:
3Hgeb = -12/5Xb -3Yb
Rotazione intorno a F:
-3H,cb -4Ve,b = 12/5Xb -4Fb

aste FB

aste FA AB AE

Rotazione intorno a F: aste FE EB EC CA

-3Hb -8V b +3H,cb -3Hgb +4V,b = 0

Rotazione intorno a E: aste EC CA

-4Vb +3H,cb = 0

Matrice di equilibrio

[Hb Vb Hycb Hgeb Ve, b]

doe [ O <12 0 O
dg| O O 0 3
den | O O 3 0
b | 3 -8 3 -3
Pec L O 4 3 0

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

0
0
-4
4
0

[ Xb

0
-12/5
12/5

0

0

aste DF FB FA FE AB EB EC AE CA

Soluzione del sistema

[Xb Yb Fb]
Vb 0 0 13
Hgeb -4/5 -1 0
Heb|=|10 0 49
H.b 0 1 49
Vb 35 0 23

REAZIONI Allievo:

Es.N.050

4/9F

@

4/9F

C

s

S
O\
F
B—5 —F
1/3F
Ei\ F
4 o/\‘
N &
E @ A
Eg A
1/3F
A
&
£}
C
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.050 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.050

REAZIONI

H.=0 Vo=13F  Hy=0 V,, = -1/3F

Ny =5/9F N, =5/9F  Ngy=4/9F N =0 Neg = -4/9F  Ngo=-1/3F N, = 1/3F
Q Ny =0 Nep = -5/9F N = -5/9F

o
N

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
Uy = -16/9(Fb/EA)
Vg = 260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA

LM

H 7 ——06F
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CdSdCBGO05 TravaturaReticolare Esempio5 Es.N.051 SUPPORTO DIAGRAMMI Allievo: Es.N.051

y,v,\V,q
N
) N
[ | P
3b N\ } pd } pd
[ | P
| | y
N\ | 7 | y
[ |
s [ |
i
oW 4p 4b 4b X,U,H,p
—[+]—
Vp =-F Ug="7? EA,; = EA EAps = EA EA; = EA EA,: = EA EA,, = EA ”’
Vg=F Ve ="? EA,. =EA EAp, = EA EA.,=EA EA.. =EA EA =EA
,,,,,,,,,,,,,, _——
[ |
[ |
\ \ /
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
I35
N\ N\ 7 7
N\ 7 //
N\ 7 7

Svolgere I'analisi cinematica.

Riportare la soluzione su questo foglio.
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. N\
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.

Tracciare i diagrammi delle azioni interne nelle aste.

Ay - X,z - By, riferimento locale asta YZ con origine in Y.

Calcolare lo spostamento orizzont. del nodo E

Calcolare lo spostamento verticale del nodo E C5 05 1
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REAZIONI Allievo: Es.N.051 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.051

F F REAZIONI
He = V= H, = V, =
Npg = Ngc = Npg = Npa = Neg = Nea = Npe =
Nec = Nep = Npe =

A D
A D

A A D D

E E B B
E B

E B

C

c
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EQUILIBRIO Allievo: Es.N.051 REAZIONI Allievo: Es.N.051

n

m
4/9F

EQUAZIONI DI EQUILIBRIO A D
Rotazione intorno a F: aste FD DB DA DE AB EB AE EC BC A—— W’D
-12V b = 4Fb A A D D
Rotazione intorno a D: aste DA AB AE %X‘ 4§<
-3Hg,b = 12/5Xb -3Yb
Rotazione intorno a D: aste DE EB EC BC
-3H:b -8V b +3H.,b = -12/5Xb +4Fb
Rotazione intorno a E: aste EB BC
3Hcgb -3Hgb = 12/5Xb
Rotazione intorno a E: aste EC
-4Vb -3H gbh =0
Matrice di equilibrio Soluzione del sistema
[Hb Vb Hegb Hggb Heab] [ Xb Yb Fb ] [Xb Yb Fb]
dp| O -12 O 0 0 0 0 4 Vb 0 0 -1/3
Opa| O 0 0 0 -3 12/5 -3 0 Hea b 4/5 1 0 d E B B
Ope | -3 -8 0 0 3 | =125 0 4 Hb | =]0 1 -4/9 = ——8B
des | O 0 3 -3 0 12/5 0 0 Hgpb -4/5 0 4/9 E B
Pec L O -4 -3 0 0 0 0 0 Hegb 0 0 4/9 § &q

C

c
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DEFORMATA E AZIONI INTERNE Allievo: Es.N.051 RISULTATI NUMERICI Allievo: Es.N.051

REAZIONI

H.=0 Vo=-1/3F  H.=0 V. = 1/3F

Npy =-5/9F  Ngo=-5/9F Npz=0 Nop=13F  Ngg=-1/3F Ng,=-4/9F N,=0
Q Nec =4/9F  Ngo=5/9F N, =5/9F

o
N

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
U = 16/9(Fb/EA)
Ve = 260/81(Fb/EA)

— 10 Fb/EA

H 7 ——06F
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