DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.001
Hg = 20F y,v,\V,q "
H, = 4aF _ 8
H
V.=-
¢ = 4ok T aarF’
Vg = -6aF G
Mg = Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M pe = Fb
Mg = Fb
M, ¢ = 3/2Fb
My, =3/2Fb 3D
Mo = Fb
LL
: &
T 2af b
c
3b
1 N N
™
¢'W/ 2b 2b XU,H,p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.002
Hg = aF y.v,V,q N
He = 2aF lﬁ?
V. = -6aF F H
c T o=
Vg = -4aF G
Mg = 2Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M, pe = 2Fb
M, g = 2Fb
M, s = 3/2Fb
M, =3/2Fb 3D
Mo = 2Fb
2
B
1 S D
c
3b
1 N N
T
¢,w/ ‘ 2b ‘ 2b ‘ X,U,H.p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.003
Hg = 20F y,v,\V,q "
H, = 4aF _ 8
H
V.=-
¢ = 4ok T aarF’
Vg = -6aF G
Mg = Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M pe = Fb
Mg = Fb
M, ¢ = 3/2Fb
My, =3/2Fb 3D
Mo = Fb
LL
: &
T 2af b
c
3b
1 N N
™
¢'W/ 2b 2b XU,H,p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.004
Hg = aF y.v,V,q N
He = 2aF lﬁ?
V. = -6aF F H
c T o=
Vg = -4aF G
Mg = 2Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M, pe = 2Fb
M, g = 2Fb
M, s = 3/2Fb
M, =3/2Fb 3D
Mo = 2Fb
2
B
1 S D
c
3b
1 N N
T
¢,w/ ‘ 2b ‘ 2b ‘ X,U,H.p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11

SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: AL4.004
\ \
\ \
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ \
\ [
\ \
\ [
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ \
\ \
| |

~@- 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ [
\ \
\ \
\ [
\ \

CE
@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11



AL4.004 AL4.004

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11



DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.005
Hg = 20F y,v,\V,q "
H, = 4aF _ 8
H
V.=-
¢ = 4ok T aarF’
Vg = -6aF G
Mg = Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M pe = Fb
Mg = Fb
M, ¢ = 3/2Fb
My, =3/2Fb 3D
Mo = Fb
LL
: &
T 2af b
c
3b
1 N N
™
¢'W/ 2b 2b XU,H,p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.006
Hg = aF y.v,V,q N
He = 2aF lﬁ?
V. = -6aF F H
c T o=
Vg = -4aF G
Mg = 2Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M, pe = 2Fb
M, g = 2Fb
M, s = 3/2Fb
M, =3/2Fb 3D
Mo = 2Fb
2
B
1 S D
c
3b
1 N N
T
¢,w/ ‘ 2b ‘ 2b ‘ X,U,H.p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.007
Hg = 20F y,v,\V,q "
H, = 4aF _ 8
H
V.=-
¢ = 4ok T aarF’
Vg = -6aF G
Mg = Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M pe = Fb
Mg = Fb
M, ¢ = 3/2Fb
My, =3/2Fb 3D
Mo = Fb
LL
: &
T 2af b
c
3b
1 N N
™
¢'W/ 2b 2b XU,H,p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.008
Hg = aF y.v,V,q N
He = 2aF lﬁ?
V. = -6aF F H
c T o=
Vg = -4aF G
Mg = 2Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M, pe = 2Fb
M, g = 2Fb
M, s = 3/2Fb
M, =3/2Fb 3D
Mo = 2Fb
2
B
1 S D
c
3b
1 N N
T
¢,w/ ‘ 2b ‘ 2b ‘ X,U,H.p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.009
Hg = 20F y,v,\V,q "
H, = 4aF _ 8
H
V.=-
¢ = 4ok T aarF’
Vg = -6aF G
Mg = Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M pe = Fb
Mg = Fb
M, ¢ = 3/2Fb
My, =3/2Fb 3D
Mo = Fb
LL
: &
T 2af b
c
3b
1 N N
™
¢'W/ 2b 2b XU,H,p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.4 AL4.010
Hg = aF y.v,V,q N
He = 2aF lﬁ?
V. = -6aF F H
c T o=
Vg = -4aF G
Mg = 2Fb
M, gc = 3/2Fb
M, cp = 3/2Fb
M, pe = 2Fb
M, g = 2Fb
M, s = 3/2Fb
M, =3/2Fb 3D
Mo = 2Fb
2
B
1 S D
c
3b
1 N N
T
¢,w/ ‘ 2b ‘ 2b ‘ X,U,H.p
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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