DIAS BG11 Analisi limite - Es.5
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He = -aF V,, = -60F M,co = L/4Fb Mg = 4Fb
Vg = -50F Mg = Fb M,er = Fb M, oo = 4Fb

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.002 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: AL5.002
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Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno. } }
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste. } }
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste. L L

Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8y, riferimento locale asta YZ con origine in Y. C§

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11



AL5.002 AL5.002

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11



DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.003
y.v,V,q L B
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32arF
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b
1 DN DN A\

T

¢,W/ b b b XUH,p
He = -3/2aF V, = -60F M, cp = 1/2Fb M, g = 4Fb M py = 4Fb
Vg = -5aF M .5 = Fb M, = Fb M, gp = 4Fb M, s = 4Fb
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.004
y,v,\V,q " F
5 lm D g F
T 7i2ak
G H
b
1 DN DN A\
T
¢,W/ b b b XUH,p
He = 7/20F V, = -60F M, cp = 2/3Fb M, g = 4Fb M py = 4Fb
Vg = -5aF M s = Fb M, = Fb M, gp = 4Fb M, e = 4Fb
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.005 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: AL5.005
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V, = -50F M, g = Fb M, = Fb M, op = 4Fb M, = 4Fb
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
=

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste. Ll L
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8y, riferimento locale asta YZ con origine in Y. C§
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5

AL5.006

y.v.V.q

B

5aF
lw)
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He = 3aF
Vg = -50F

V,, = -6aF
Mg = Fb

Meo=Fb  Mgc=4Fb M, =4Fb
Me=Fb  Mgo=4Fb M, =4Fb

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.007
V.V,
y q § J‘%
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T 82aF
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1 DN DN A\
T
¢,W/ b b b XUH,p
He = -5/2aF V, = -60F M, cp = 3/2Fb M, g = 4Fb M py = 4Fb
Vg = -5aF M .5 = Fb M, = Fb M, gp = 4Fb M, s = 4Fb
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8y, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.008 SUPPORTO DIAGRAMMI Nome: AL5.008
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Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste. L [ L]
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y. C§

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11

——



AL5.008 AL5.008

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11 @ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano, vers.11.05.11 08.06.11



DIAS BG11 Analisi limite - Es.5 AL5.009
y,v,\V,q " n
lm D ° F
1 B
“aF
G H
b
1 DN DN A\
T
¢,W/ b b b XUH,p
H: = -3aF V, = -6aF M, cp = 2Fb Mg = 4Fb M, py = 4Fb
Vg = -5aF Mg = Fb M, = Fb M, gp = 4Fb M, = 4Fb
Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.
Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.
My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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DIAS BG11 Analisi limite - Es.5

AL5.010

B

y.v,V,q JLL JLL
3 3
D

He = 2aF V,=-60F  Mp=3Fb M =4Fb M, =4Fb
Vo=-50F  M,z=Fb  Mg=Fb Mgy =4Fb M, = 4Fb

Carichi e deformazioni date hanno verso efficace in disegno.
Calcolare reazioni vincolari della struttura e delle aste.
Tracciare i diagrammi quotati delle azioni interne nelle aste.
Calcolare spostamento e rotazione di tutti i nodi.

Calcolare fattore di collasso e meccanismo di collasso.

My, - Xy, - 8, riferimento locale asta YZ con origine in Y.
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