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N.001REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

q

N.001RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕAAB =
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@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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N.002RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
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N.003REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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N.003RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
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CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕB =
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N.004REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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N.004RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
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CD y(x)EJ =
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N.005REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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N.005RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
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BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =
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N.006REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano
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N.006RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕB =
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N.007REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

4q

N.007RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕAAB =
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N.008REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

4q

N.008RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕAAB =
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N.009REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

q

N.009RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕB =
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N.010REAZIONI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

2q

N.010RISULTATI NUMERICI Allievo:

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)

AB y(x)EJ =

BC y(x)EJ =

CD y(x)EJ =

SPOSTAMENTI ASSOLUTI

ϕAAB =
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N.001DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = 3Fb3 -269/120xFb2 +41/320x3F +1/24x4q
BA y(x)EJ = 297/320Fb3 +541/320xFb2 +203/320x2Fb -283/960x3F +1/24x4q
BC y(x)EJ = 297/320Fb3 -541/320xFb2 +203/320x2Fb +41/320x3F
CB y(x)EJ = 3/80xFb2 +163/160x2Fb -41/320x3F
CD y(x)EJ = -71/480Fb3 -3/80xFb2 +83/160x2Fb -1/3x3F
DC y(x)EJ = -77/160x2Fb +1/3x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = -269/120(Fb2/EJ)
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N.002DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = -4Fb3 +343/120xFb2 -87/320x3F +1/24x4q
BA y(x)EJ = -439/320Fb3 -707/320xFb2 -181/320x2Fb +101/960x3F +1/24x4q
BC y(x)EJ = -439/320Fb3 +707/320xFb2 -181/320x2Fb -87/320x3F
CB y(x)EJ = -21/80xFb2 -221/160x2Fb +87/320x3F
CD y(x)EJ = 19/160Fb3 +21/80xFb2 -141/160x2Fb +1/2x3F
DC y(x)EJ = 99/160x2Fb -1/2x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = 343/120(Fb2/EJ)
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N.003DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = 4Fb3 -26/15xFb2 -7/80x3F
BA y(x)EJ = 523/240Fb3 +479/240xFb2 -21/80x2Fb +7/80x3F
BC y(x)EJ = 523/240Fb3 -479/240xFb2 -21/80x2Fb +19/240x3F
CB y(x)EJ = 137/60xFb2 -1/40x2Fb -19/240x3F
CD y(x)EJ = -137/60xFb2 +59/40x2Fb -1/3x3F +1/12x4q
DC y(x)EJ = -127/120Fb3 +39/40x2Fb +1/12x4q

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕB = -479/240(Fb2/EJ)
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N.004DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = -Fb3 +13/60xFb2 +49/480x3F
BA y(x)EJ = -109/160Fb3 -251/480xFb2 +49/160x2Fb -49/480x3F
BC y(x)EJ = -109/160Fb3 +251/480xFb2 +49/160x2Fb -37/160x3F +1/12x4q
CB y(x)EJ = -31/40xFb2 +9/80x2Fb -49/480x3F +1/12x4q
CD y(x)EJ = -13/240Fb3 +31/40xFb2 -111/80x2Fb +2/3x3F
DC y(x)EJ = 49/80x2Fb -2/3x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕB = 251/480(Fb2/EJ)
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N.005DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = Fb3 -51/40xFb2 +371/960x3F -1/8x4q
BA y(x)EJ = -13/960Fb3 +197/320xFb2 +131/320x2Fb +109/960x3F -1/8x4q
BC y(x)EJ = -13/960Fb3 -197/320xFb2 +131/320x2Fb +211/960x3F
CB y(x)EJ = -69/80xFb2 +171/160x2Fb -211/960x3F
CD y(x)EJ = -367/480Fb3 +69/80xFb2 +91/160x2Fb -2/3x3F
DC y(x)EJ = -229/160x2Fb +2/3x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = -51/40(Fb2/EJ)
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N.006DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = -2Fb3 +4/5xFb2 +9/80x3F
BA y(x)EJ = -87/80Fb3 -91/80xFb2 +27/80x2Fb -9/80x3F
BC y(x)EJ = -87/80Fb3 +91/80xFb2 +27/80x2Fb -31/80x3F
CB y(x)EJ = -13/20xFb2 -33/40x2Fb +31/80x3F
CD y(x)EJ = -11/30Fb3 +13/20xFb2 -13/40x2Fb +1/6x3F -1/8x4q
DC y(x)EJ = -23/40x2Fb +1/3x3F -1/8x4q

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕB = 91/80(Fb2/EJ)
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N.007DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = 2Fb3 -37/30xFb2 +1/60x3F
BA y(x)EJ = 47/60Fb3 +71/60xFb2 +1/20x2Fb -1/60x3F
BC y(x)EJ = 47/60Fb3 -71/60xFb2 +1/20x2Fb +31/60x3F -1/6x4q
CB y(x)EJ = 1/5xFb2 +3/5x2Fb +3/20x3F -1/6x4q
CD y(x)EJ = -1/5xFb2 +1/10x2Fb
DC y(x)EJ = -1/10Fb3 +1/10x2Fb

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = -37/30(Fb2/EJ)
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N.008DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = -3Fb3 +61/30xFb2 -29/80x3F +1/6x4q
BA y(x)EJ = -93/80Fb3 -129/80xFb2 -7/80x2Fb -73/240x3F +1/6x4q
BC y(x)EJ = -93/80Fb3 +129/80xFb2 -7/80x2Fb -29/80x3F
CB y(x)EJ = -7/20xFb2 -47/40x2Fb +29/80x3F
CD y(x)EJ = -1/120Fb3 +7/20xFb2 -27/40x2Fb +1/3x3F
DC y(x)EJ = 13/40x2Fb -1/3x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = 61/30(Fb2/EJ)
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N.009DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = 3Fb3 -41/30xFb2 -7/60x3F
BA y(x)EJ = 91/60Fb3 +103/60xFb2 -7/20x2Fb +7/60x3F
BC y(x)EJ = 91/60Fb3 -103/60xFb2 -7/20x2Fb +11/20x3F
CB y(x)EJ = 23/30xFb2 +13/10x2Fb -11/20x3F
CD y(x)EJ = 31/120Fb3 -23/30xFb2 +4/5x2Fb -1/3x3F +1/24x4q
DC y(x)EJ = 1/20x2Fb +1/6x3F +1/24x4q

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕB = -103/60(Fb2/EJ)



N
.0

10
R

E
A

ZI
O

N
I

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no

2q

29
/8

0F

18
9/

80
F

10
9/8

0F
b

10
9/

80
F

10
9/8

0F
b

10
9/

80
F

10
9/4

0F
b

10
9/

80
F

3F 22
9/4

0F
b

10
9/

80
F

3F

10
9/4

0F
b

N
.0

10
D

E
FO

R
M

A
TA

 E
 A

ZI
O

N
I I

N
TE

R
N

E

@
 A

do
lfo

 Z
av

el
an

i R
os

si
, P

ol
ite

cn
ic

o 
di

 M
ila

no

10
 F

b3 /E
J

A

B
C

D

1.
2 

F

3 
F

5 
Fb



N.010DEFORMATA E AZIONI INTERNE

@ Adolfo Zavelani Rossi, Politecnico di Milano

DEFORMATA (coordinate locali)
AB y(x)EJ = -4Fb3 +167/60xFb2 -29/480x3F -1/12x4q
BA y(x)EJ = -653/480Fb3 -363/160xFb2 -109/160x2Fb +63/160x3F -1/12x4q
BC y(x)EJ = -653/480Fb3 +363/160xFb2 -109/160x2Fb -109/480x3F
CB y(x)EJ = -9/40xFb2 -109/80x2Fb +109/480x3F
CD y(x)EJ = 11/80Fb3 +9/40xFb2 -69/80x2Fb +1/2x3F
DC y(x)EJ = 51/80x2Fb -1/2x3F

SPOSTAMENTI ASSOLUTI
ϕAAB = 167/60(Fb2/EJ)


